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VORWORT

GARMIM dankt lhnen daftr, dafi Sie den ersten, mit vielen
Funktionen  ausgestatteten Hochleistungs~PersonalNavigator™
gewdhit haben. Das GPS 100 enthdlt unser Versprechen, Sie
mit einem tragbaren Navigationsgertt auszustatten, das viel-
seitig, extrem genau und einfach zu bedienen Ist. Wir sind
zuversichtlich, dafi thr Gerét |hnen viele Johre Nutzen und
Freude bringen wird.

Die robuste Konstruktion und Verwendung von Qualitdtsbautei-
len ergibt die Sicherheit, die fUr die rauhesten Umgebungsbe-
dingungen bendtigt wird. Das GPS kann auf See, in der Luft
und In Landfahrzeugen eingesetzt werden, genauso wie durch
Jtiger, Wanderer und Militir. Das Ger&t kann sowohl mit dem
eingebauten Batteriepack, als aguch mit 12 oder 24 V Gleich-
spannung  beim  Festeinbau  betrieben werden. Auch  am
115V/230V  Ladegerdt ist ein Betrieb zu Hause mdglich, um
Streckenplanung durchzufiihren.

Dieses Handbuch und die beiliegende Kurzanleitung bieten die
Moglichkeit, das GPS100 sicher mit seiner vollen Leistungsfd-
higkeit zu nutzen. Ein interessanter Ubungsflug wurde fijr Sie
geploant, um lhre Navigotionskenntnisse durch Simulation aufzu-
frischen. Anschlieflend sollten Sie einen eigenen Trip  planen,
um den Wert des GPS flUr Sie festzustellen. Fir Frogen oder
Anregungen ist unsere Anwendungsberatung dankbar und mdch-
te lhnen helfen.

GARMIN mdchte Sie als Kunden voll zufriedenstellen.

GARMIN
11206  Thompson Avenue
Lenexa, KS 46219
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KAPITEL 1
EINFOHRUNG IN DAS GARMIN GPS 100
1.1 GPS 100 MUGLICHKEITEN

Das GPS100 bietet vieles, was bisher nicht, oder nur in viel
grifleren und teureren Gertiten zu finden war:

Leistung: Der Hochlelstungs-MultiTrac™ Empfinger verfolgt bis
zu B8 Satelliten gleichzeitlg. Schnelle Standortermittiung und
kontlnuierliche Datenerfassung.

Beweglichkelt: Das GPS100 begleitet Sie, an Land, auf See, In
der Luft. Der integrierte Simulator ermiglicht Ihnen, Strek-
kenplanungen zu Hause oder am Schreibtisch zu machen, oder
lhre Navigationskenntnisse aufzufrischen.

Navigation: Das beleuchtete Tasten- und Anzeigefeld informiert
Sie auf einen Blick, Bis zv 100 Waypecints auf max.10 Strek-
ken kdnnen eingegeben werden. Die GOTO-Funktion gibt den
direkten Kurs zum angewdhlten Waypoint an. Die AutoStore™ -
Funktion hilft thnen unterwegs Strecken zu bilden. Ein blinken-
des "M" wie message und ein Tonsignal Informieren Sie Immer
Uber |hren Navigationsstatus.

Anpassung: Bestimmen Sie selbst Mafieinheiten, Empfindlichkeit
der CDi-Anzelge, Tastatur- und Anzeigeoptionen, Kartenbezugs-
punkte und Interface-Optionen.

Geringe Stromaufnahme: ODer Batterle-Sparbetrieb bletet Ihnen
bei weniger als 250 mA Stromaufnahme bis zu 14h Dauerbe-
trieb mit & Alkali-Mangan-Mignonzellen. Der QuickFix™ Modus
bietet bei 4 Abfragen Jje Stunde Uber 100 Betriebsstunden
bei nur 15 sek Rechenzeit.

Routenplanung: Bestimmen Sie Entfernung, Zelt, Kroftstoffver—
brauch fir Ihre Route. Errechnen Sie Sonnenauf- und unter-
gangszeiten fUr lhren Zielort. Berechnen Sie Dichtehdhe vor
dem Start und die TAS im Fluge. Vertikalnavigation fiihrt Sie
zur Relseflughthe und vor der Lendung zurlUck zur Platzrunden-
hihe.
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Mehrzweckalarm: 2 Alorme und Stoppuhren lassen das GPS 100
Zeiten fUr Sie Uberwachen. Ankunfts-, Ankerdrift-, CDI- und
Gefahrenalarm helfen Ihnen, |hr Faohrzeug sicher zu flihren.

Offsetngvigation: Sie erlaubt lhnen, sich parallel zu einem vor-
her bestimmten Kurs zu bewegen.

Interfaces: Interfaces zu Schiffs-= und Flugzeug-Autopiloten,
grafischen Plottern sind vorhanden. Abspeichern eingegebener
Strecken und Waypoints ouf dem PC ist mdglich.

Bitte lesen Sle dieses Handbuch sorgfdltig und nutzen Sie
auch den elngebauten Simulator. Beides wird lhnen helfen die
Mdglichkeiten des GPS 100 auszunutzen.

1.2 LUFTFAHRT DATENBANK

Das GPS T00AVD enthilt die JEPPESEN NAVDATA Datenbank,
die weltwelite. Navigationshilfe bietet. Die darin enthaltenen In-
formationen sind:

Flugpldtze: Kennung, Koordinaten, Hthe und benachbartes VOR
fir Flugpldtze mit mehr als 300 m Bahnldnge.

VORs: Kennung, Koordinaten, Frequenz und zugeordnetes DME
bzw. TACAN.

NDBs: Kennung, Koordinaten und Frequenz.

Intersections: Kennung, Koordinaten, nidchstgelegenes VOR fUr
OuterMarker und FAFs (final approach fixes).

Diese Datenbank kann durch ein von GARMIN beauftragtes
Service Center alle 28 Tage durch Abonnement erneuert wer-
den. Sprechen Sie l|hren GARMIN-Hdndler auf diese Mudglichkeit
an.
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1.3 LIEFERUMFANG

lhr GARMIN 100 AVD Grundpaket enthdlt:

GPS100 AVD Geriit
Wiederaufladbare Batterie
1157230 V Ladegerdt
Einbau- und Antennensatz
Dieses Handbuch
Kurzanleltung
Garantiekarte

Luftfahrt:

Fur den Einbau in ein Flugzeug wird ein Einbausotz

-geliefert. Er umfafit eine Antenne, 3m verlustormes Kabel und
einen Einbaurahmen. Dieser enthdlt ein Elektronikmodul, das ex-
terne Anzeigegerdte, CD! und Autopilot ansteuern kann. Beim
Betrieb im ‘Flugzeug Iddt die Bordversorgung den eingebauten
Akkupack. Bei Ausfall des Bordnetzes schaltet das GPS100 au-
tomatisch auf den Akku um.

Planung zu Hause:

die Grundausristung erlaubt es lhnen, Streckenplanung zu Hau-
se durchzufthren. Das Gerdt kann durch das Ladegerdt oder
den Batteriepack versorgt werden. Den Batteriepack niemals
gftnen.

1.4 ZUBEHUR:

Als Zubehdr kSnnen Sie erwerben:
mobile Antenne
Antenne mit Magnetfufl
Schiffs/remote Antenne
Schiffs-mobiler Einbausatz
PC Anschlufi-Satz
Tragetasche
Batterieeinschub




Mobiler Betrleb:

FUr den Handbetrieb wird die tragbare Antenne benutzt. Um
die Satelliten verfolgen zu ktnnen, mufl die Antenne senkrecht
nach oben gerichtet seln. Sie darf nicht durch Gegenstdnde
oder Personen behindert werden. (Empfang durch dinne Klei-
dung ist moglich, aber elngeschrdnkt.) Ein Tragegurt  kann
durch dle Usen am Gehduse gefiUhrt werden.

Aufbaugehtuse:

Ein Schiffohrtseinhausatz, der einen Einbourohmen und ein
Strom/Datenkabel enthdlt, Ist fur den Einbau in Schiffe und
Landfahrzeuge erhiltlich. Das Gerdt kann durch die Strom/Da-
tenleitung oder den Batterlepack versorgt werden.

Zusdtzlich zur Stromversorgung kdnnen Daten zur Schiffselek-
tronik, wie Autopiloten und Plotter gesandt werden (Siehe Ab-
schnitt 14.5 fUr weitere Information).

Schiffsbetrieb:

FUr Betrieb auf Schiffen und dort, wo fUr die Hindernisfrel-
heit eine Aufienantenne notlg Ist, wird eln Schiffs/RV Einbau-~
satz geliefert. Dleser Satz enthdlt elne wetterfeste Antenne
und ca. 10m verlustarme Antennenleitung.

Die Zusatzantenne kann auf einem Standard 1"-Antennenmast
montiert - werden. Antennenbefestigungen wie fUr UKW-Radios
oder LORAN-C Koppler sind im Zubehdrhandel leicht zu haben.

Eine MagnetfuBantenne wird flir zeitwelsen Aufbau der Anten-
ne auf Eisenflichen angeboten. Dieser Aufbausatz enthdlt die
wetterfeste Antenne und ca. 3m verlustarme Antennenleitung.

PC~Interface:

FUr den Anschiufi on einen PC zur Speicherung lhrer Daten
wird ein Anschlufisatz geliefert. Ein Ausdruck Ihrer Daten er-
spart handschriftliches Notleren von Streckenplinen. Dieser
Satz enthdlt eine 5,25" und elne 3,5" Diskette und ein PC~-
Anschlufikabel. Notwendig Ist ein IBM-kompatibler PC und DOS
3.0 oder hbher.
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Tragetasche:

Fir das bequeme Handhaben des GPS100 kann eine Trogeta-
sche geliefert werden. Diese Tasche kann Uber der Schulter
oder am Glrtel getragen werden. Eine Tasche kann Ersatzbat-
terien oder andere Kleintelle aufnehmen. Nach Uffnen beider
ReifiverschiUsse kann das GPS nach Ausrichten der Antenne
betrieben werden.

AA-Batterieeinschub:
Ein Einschub zum Elnsatz "von & Mignonbatterien Ist e~
ferbar.Die Botteriegréfie heifit auch AA, R4 oder UM3.

1.5  BETRIEBSARTEN

Wenn das GPS mit duferer Stromquelle arbeitet, wird dauernd
die Positlon neu errechnet. Bis zum ersten Ergebnis werden
typ. 2,5 min gebroucht. (Bei Betrieb innerhalb der letzten
Stunde ca. 15 sek.) Mit eingebauter Batterie kann unter faol-
genden Betriebsarten gewdhit werden:

Normalbetrieb, wle Betrleb mit externer Stromquelle. Das GPS
arbeltet ca. 8 h mit Alkali-Mangan-Batterien oder & h o mit
dem Akkupack.

Batteriespufﬁetrieb, meist sinnvoll, bietet Positionsnachfihrung
bei erhdhter. Batterielebensdauer. Mugliche Betriebszelt bei Al-
kali~Mangan-Batterien ca. 14 h oder 8h mit dem Akkupack.

QuickFix™  bietet schnelle, bequeme Positionsbestimmung und
lange Batterielebensdaver fUr den Land/Seebetrieb. Etwa 100
h Batterlebetrieb mit Alkali-Mangan-Batterien bel 4 Positions-
bestimmungen/Stunde sind erreichbar. Nach Berechnen der Posi-
tion kdnnen Sie das GPS abschalten, oder das Gerdt schaltet
ca. 2 min. nach dem letzten Tastendruck selbst ab. Bei Be-
dorf elnschalten. dos GPS rechnet sofort die neue Paosition
aus.
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Simulator: diese Betriebsart glbt lhnen die Miglichkeit zu Hau-
se oder Im Blro das GPS zu nutzen. Der Simulator kann
benutzt werden, um das GPS kennenzulernen und ist ideal zur
Streckenplanung und zum EinfUgen von Waypoints.

Bitte beachten Sie, dafl im Slmulatormodus das GPS keine Sa-
telliten empfingt..

Nlemals den Simulatormodus wihrend der Navigation benutzen.




KAPITEL 2

BEGINNEN - GPS GRUNDLAGEN

() A T &
DEN SLC >G5 4@8%M

RNG  331a >TRK 279+ | (% )

IIIH:AIIII:-_LETE 2:49 S0 -

o) B st (o) (ser) (o) (=] (o)

Das Bedlenungsfeld besteht aqus einem J-zeiligen Display und

21 Tasten. Belde konnen fiUr den Betrleb beij Dunkeilheit be-
leuchtet werden.

DEN »50LC 2GS 408%M ~— : Y R
SRNG 3315 STRK  990e Flashing "M" character for new mes

raes Alias 3ETE Biqg | S2des;steady "M"if messages remain
on the Message page after you view
them.

DEN 3SLC  >GS 4@8% T~ No "M" character if no messages.
>RNG  3I31% >TRK 279°

I!IIAIIIII >ETE @:49

Die auf dem Display angezeigten Daten werden dls eine *SEl~
TE" bezeichnet. Dos “M" In der oberen rechten Ecke Ist das
Nachrichten-Signal. Es blinkt, wenn dos GPS elne Mittellung
machen will. Zusammen mit dem Blinken wird ein Ton erzeugt.
_Wenn das Gerdit mit einem externen Warngerdt verbunden Ist,
“wird dies aktiviert,
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Cursor on Alphi Nurnaeric Flald yerlc Flald

uTCH 15:30 DEN +5LC >G5 4@8sM
N33°56.30° W118°25,32' PRNG 33i% D>TRK 279°
FiKLAX 237° 8.78n OK? sera g’\]- vat ){3']3 B:49
N\
Confirmation Fleld Cursor on Cyclic Fleld

Der Bereich der Selte, der dunkel unterlegt ist, wird als
“Cursor” bezeichnet. Er konn auf dle Felder gesetzt werden.
Ein Feld Ist eine Gruppe von zusammengehGrigen Zeichen. Hier
kdnnen Sle Daten eingeben. Wir haben vier Feldtypen:

Numerische Felder: FiUr Eingaobe von Ziffern z.B. Uhrzeiten.

Alphdnumerlsche Felder: Zur Eingabe von Buchstoben und Zif-
fern z.B. Datum.

Auswahifelder: Hier konnen Sie eine von mehreren Optionen
auswdhlen. Auswahlfelder sind durch ein > gekennzeichnet, Z.B.
Auswah! zwischen ETE oder ETA.

Bestdtigungsfelder: Sie enden Immer mit "“?". Hier kidnnen Sie
elne Angabe bestdtigen oder zurlicknehmen. Bestdtigungsfelder
sind 2.B. nach dem Elnschalten dle Fragen nach der Ausgangs-
position, dem Datum und der Uhrzeit, bevor die Satellitenqus-
wertung beginnt.

2.1 TASTATURBEDIENUNG

Der EIN-AUS Schalter schaltet die Stromversor—

oF
gl gung und die Hintergrundbeleuchtung.

- 2

F 0
M BR

Dricken auf der ON/BRT Seite erhoht die Helligkeit,
dricken auf der OFF/DIM Selte vermindert die Hellig-
kelt. Zum Ausschalten die OFF/DIM Seite ca. 3 sek
gedrickt halten, bis das Gerdt ausgeschaltet ist.




Nachrichten konnen noch Dricken der MSG-Taste gele-
sen werden. (Siehe oauch Kapitel 2.3 und 13 fur
weltere Angaben},

Die GOTO-Taste aoktiviert die GOTQ-Funktion, die so-
fort den Kurs zum gewdhlten Waypoint bildet.(Slehe
auch Kapitel 6.)

AUTOSTO speichert die ougenblickliche Position. Dle
Autostore™ -Funktion  ermdglicht auch das Speichern
dieser Position als Waypoint in eine Strecke.

Mit der SET-Taste kann der Geriitestatus abgefragt
und die Einheit konfiguriert werden. (Einzelheiten im
Kapitel 11)

Die RTE-Taste wdhlt die Routenseiten aus. Auf dlesen
kdnnen Sle ihre Routen dktivieren, loschen und
dndern.(Kapitel 7 fUr weitere Angaben)

Dle Waypoint Seiten widhlen Sie mit der WPT-Taste
an. Hier konnen Waypoints erzeugt, getndert, umbe-
nannt oder geldscht werden. Dozu konnen Sie den
ndchstgelegenen Waypolnt anzelgen und Anndherungs-
alarme setzen. (Kapitel 4 gibt weitere Informationen).

Mit ‘der NAV-Taste wihlen Sie dle Nav-Seiten aus.
Navigations~ und Planungsfunktionen sind hier aqustihr-
bar{Weiterfihrend sind die Kapitel 5,%,10).

- Die <->-Taste fUhrt den Cursor iber die Seite

und durch Tabellen. Auch dile Buchstabenauswahl
wird mit ihr vorgenommen.

ABC
i

Yi* | Mit~den alphanumerischen Tasten werden Buchsta-

ben und Ziffern eingegeben.

Fur die Zifferneingabe genlgt das Dricken der entsprechenden

Taste.

Die Buchstaben miissen noch durch die <->-Taste

ausgewdhlt werden.
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Die CLR~Taste Idscht den Inhalt des Cursor-Feldes.
CLA Steht der Cursor auf einem Auswahlfeld, dann wird
mit der CLR-Taste durch dile Optlonen geschaltet.
Auf Bestdtigungsfeldern bedeutet Drlicken “Neln” oder
Ricknahme. .

ENT Dricken der ENT-Taste bedeutet Eingabeende. Auf ei-
nem Auswahlfeld heifit es "JA".

2.2 DATENEINGABE

Bel Jedem DrlUcken elner Toste wird ein Ton erzeugt. Bei
Fehleingaben werden drel kurze Tone erzeugt. Der Ton kann
abgeschaltet werden. (Ndheres Im Kapite! 11.5).

Daten werden Uber dle Tastatur und die Felder elngegeben.
Zuerst mufl der Cursor quf das gewlnschte Feld mit der <{->-
Taste gesetzt werden.

ZIFFERNEINGABE..
Zitterntaste dricken. Die Ziffern flllen von links, wie bel
einer Schreibmaschine. Vorangehende Nullen milssen einge-
geben werden. Zur Eingabe von z.B. 51 In ein dreistelli~
ges Feld muB 0,5,1 elngegeben werden.
Bel Fehlelngabe CLR dricken.
Nach Fiilen aller Stellen des Feldes ENT drlicken.

BUCHSTABENEINGABE..

Die mit dem Buchstaben versehene Taste drlcken. Mit
der <->~Taste den gewlnschten Buchstaben auswghlen.

Bel Falschelngabe CLR drilcken.

Bei Eingabeende ENT drlcken.




{(Manche Felder erlauben nur die Eingabe von Buchstaben
z.B. fir die geografische Breite. Sie ist entweder N
oder S. Falls Sie N eingeben wollen , die Taste *5"
drilcken. Sie Ist auch mit MNO beschriftet. Dabei wird
automatisch N angezeigt.)

Wechseln elnes Auswahlifeldes..
CLR dricken

Bejahen auf einem Bestdtigungsfeld..
ENT driicken

Verneinen auf einem Best&tigungsfeld..
CLR driicken

2.3 NACHRICHTEN ANSEHEN

Massage

APPROACHING FTMYR - Annunciator
TIMER 1 EXPIRED

NACHRICHTENSEITE

Ab und an will das GPS Sie auf verschiedene Dinge durch
Mittellungen oufmerksam machen. Dabel biinkt das “M* In der
oberen rechten Ecke. Bitte driicken Sle die MSG-Taste so
lange, bls die Nachricht erscheint.

Beim Blinken der M-essage Anzeige wird ein Ton erzeugt, um
Sle aufmerksam zu machen. (Dieser Ton kann, wie in Kapitel
11.5 beschrieben, abgeschaltet werden).

Wichtige Mitteilungen, wie ein Ankunftsalarm, erzeugen eine
schnelle Tonfolge, die bis zum Ansehen der Seite bestehen
bleibt. Alle anderen Nachrichten erzeugen eine langsame Ton-
folge, die nach 15 sek aufhort.
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Verschiedene Mitteilungen bleiben auch nach dem Ansehen auf
der Nachrichtenseite. Dabel bleibt das M sichtbar, aber es
-blinkt nicht.

Ohne vorhandene Nachrichten Ist das M nicht

sichtbar und die Nachrichtenseite sieht wie folgt aus.

NO MESSAGES

Kapitel 13 enthdlt elne komplette Liste der GPS100-Nachrich-
ten.
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KAPITEL 3
INBETRIEBNAHME

Bis hierhin soliten Sie die Bedienung des GPS 100 im Prinzip
verstanden haben. Schalten Sie das Gerdt bitte ein und wir
nehmen das Gerdt zusammen in Betrieb. (Falls Sie zum ersten
Male elnschalten ist es mdglich, defi Sie das Ladegerdt bend-
tigen. Die Batterien missen vor dem Elnsatz mindestens 14 h
geladen werden.

GPS 1886 AUD VUER 1.08
@1991 GARMIN CORP
SELF TEST IN PROGRESS

SELBSTTESTSEITE
Nach dem Einschalten erscheint die Selbsttestseite fiir ca. 5
sek. Dabel wird der Selbsttest vorgenommen.
UTCIDala UTCITIme

] I
UTC: 14-JUN-98 15:3@

Initial _J-N38° 55.44° W@94° 45,987~ Inital
Latituda 'HK/QJC 34\8" 4.\?9;‘" OK? | Longitude

e % Y
Nearast Alrport Bearing & Range from Alrport

INITIALISIERUNGSSEITE

Nach Beendigung des Selbsttestes erscheint dle Initialisierungs-
- seite. Hier konnen Sie die Zelt, dos Datum wnd die Anfangs-
position Uberprifen wund falls n&tig korrigleren. (UTC st
dasselbe wle Greenwich Mean Time und melnt die Zeit, die
fir den Ldngengrad 0 gilt).

INFO: UTC-Zeit und Datum wurden vom Hersteller elngestellt,

Bei elner Abweichung unter 20 min brauchen Sie nichts nach-
stellen.
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Das eingestellte Datum indern..

Den Cursor mit der <->-Taste auf das Datumsfeld set-
zen,

Das Datum mit den Zifferntasten eingeben. Fir den 14.
erst 1, doann 4 eingeben.. Bel Fehlern ldschen mit CLR.

Die Elngabe des Monats mit den Zifferntasten und der
<{->-Taste durchfihren.

Das Jahr nur 2-stelllg eingeben. 1291 als 91 und 2002
gis 02,

Nach kompletter Eingabe ENT dricken.

Die eingestellte Zeit dndern...

Den Cursor auf das Uhrzeltfeld setzen.

Dle Zeit im 24 h-Format eingeben. Fir 14:30 Uhr bitte
1,4,3,0 eingeben. Fehler mit CLR korrigieren und die Ein-
gabe mit ENT beenden.

Die auf der Initiallslerungsseite angezeigte, ist die letzte
im GPS100 gespeicherte Position. Diese Seite zeigt eben-
falls die Entfernung vom und den Kurs zum ndchstgelege-
nen Flugplatz an. LA. Ist es das Ziel lhres letzten
Fluges.

Sle kénnen lhre jetzige Position anhand von Karten Uber—
prUfen und eingeben. Einfacher ist es, wenn Sle sich
beim Wiedereinschalten In elner Entfernung von weniger
als 800 NM vom gespeicherten Punkt befinden. Das GPS
stellt [hre Jetzige Positlon fest und zeigt sie an. (Wenn's

schnell gehen soll, dann sclite die Entfernung weniger als
60 NM sein).




Den Ausgangsort @ndern durch Breiten- u. Ldngengrad...

Den Cursor Uber den Breitengrad stellen und falls falsch,
die richtige Hemisphire elingeben (N oder ).

Nordlich des Aquators die Taste MNO, siidlich des Aqua-
tors die Taste STU drlcken. Dann die ungefthre Breite
In Grad und Minuten eingeben. Mit ENT bestdtigen. Der
Cursor springt von selbst auf das Ldngengradfeld.-
Genauso verfahren Sle bei der Eingabe des Ldngengrodes.
FUr einen Ort dstlich von Greenwich die Taste  DEF
(weil EAST), westlich davon die Taste VWX drUcken und
die ungefdhre Ldnge in Grad und Minuten eingeben, falls
die angezeigte Positlon falsch Ist.Zum AbschluB der Eln-
gabe wieder mit ENT bestdtigen.

Sie konnen aber auch als Anfangsposition den Namen eines
nahen Waypoints eingeben. Evtl. ist dies fir Sie einfacher als
die eben beschriebene Methede.(Kapitel 4 gibt ndhere Informa-
tionen iber Waypoints.)

Den Ausgongéort dndern durch Eingabe eines Waypoints...

Den Cursor auf das Waypointfeld in Zeile 3 setzen und
den Namen des gewinschten Waypoints eingeben. Das
GPS100 gibt dann Breiten- und Langengrad in  Zeile 2
aus. :

Sind die angegebenen Daten ausreichend, dann den Cur-
sor auf das OK? Feld setzen und mit ENT die Gesamt-
elngabe bestétigen.
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Wenn das Gerdt mit Baotterie oder Ladegerdt benutzt
wird, dann wird noch die Betriebsarten~-Auswahl-Selte an-
gezeigt. Hiler miissen Sie dle Betriebsart auswihlen, be-
vor Sie welterkonnen.

Sle konnen, wie In Abschnitt 1.5 beschrieben, Normal,
Batteriespar-, QulckFIx'f”— oder Simulatormodus auswihlen,

USING BRTTERY POWER
SELECT OPERQTING MODE
OK?

BETRIEBSARTEN-AUSWAHL-SEITE

Die Betriebsart auswihlen..

Den Cursor ouf das Zeichen > in Zelle 3 setzen und mit
CLR durch die Optionen schalten. Wenn Sie z.B. den
QuickFIx™ Modus auswihlen wollen, CLR so oft driicken,
bls QUICKFIX angezeigt wird. Dann den Cursor auf OK?
setzen und mit ENT bestdtigen.

JEPPESEN DATABASE
EFF 94-APR-91 CYC 9104
EXP 92-MAY-91 OK?

DATENBANK SEITE

Die Database-Seite, die das Anfangs- und Abloufdatum und
die Ausgabe anzelgt, erscheint nun. Das GPS arbeitet auch
Uber das Ablaufdatum hinaus , aber Sie missen sich immer
vergewlssern, daf} die Daten noch korrekt sind, {ACHTUNG: die
Richtigkeit der Daten st nur bel Verwendung elner nicht ab-
gelaufenen Database gegeben. Die Benutzung einer abgelaufe-
nen Datenbank geschieht ausschliefilich auf eigene
Verantwortung.)
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Das GPS Ist nun eingerichtet und die GPS Status Seite er-
scheint jetzt (Seite 11.1). Das GPS sammelt nun Satelli-
tendaten. Nach 2-3 min. sehen Sle die Zeile READY FOR NA-
VIGATION.

Das GPS sammelt wdhrend des Betriebes seibsttdtig Daten der
Umlaufbahnen. Nach einer Pause von mehr als & Monaten wer-
den neuve Bahndaten gesammelt, Dies wird durch SEARCHING
THE SKY mitgeteilt. Die Bahndaten werden Im batteriegepuffer-
ten Spelcher abgelegt. Sie gehen belm Abschalten nicht verlo-
ren,

Vier oder mehr Satelliten ermdglichen den 3D-Betrieb. Dabei
werden geografische Liédnge und Breite, sowie die Hihe des
Empfdngerstandortes errechnet. Bel 3 Satelliten schaltet das
Gerdt in den 2D-Modus um und verlongt mit der Nachricht
NEED ALT-PRESS NAV die Eingabe einer Hihe. (Seite 5.2
Hoheneingabe).

Bei nicht ausreichenden Empfangsbedingungen erhalten Sie die
Meldung POOR GPS COVERAGE

Bitte richtige Antennenausrichtung, Hindernisfreiheit und den
Anschlufl kontrollleren, Evtl. Uberprifen, ob die FEingangsdaten
richtig sind.

Wie geht es weiter...

Wenn Sie das GPS100 das erste Mal benutzen, bitten wir Sie,
das Kapitel 4 Waypoints, Kapitel 5 Navigation und Kapitel &
GOTO durchzuarbeiten. Zusitzlich kinnten Sle das Kapitel 11
Perstnliche Einstellungen durchlesen. Zum Schluf machen Sie
unseren Simulatortrip. Dies wird Sie mit dem GPS schnell ver-
traut machen.







KAPITEL 4
WAYPOINTS

Im GPS100 ist eine Datenbank eingebaut, die weltweite Daten
Uber Flugpldtze, VOR's, NDB's und

Intersections(OuterMarker, und mit Namen versehene [AF's)ent-
- hdlt. Zusdtzlich kdnnen Sie noch 100 eigene Waypoints defi-
nieren.

Ein Waypoint besteht ous dem Namen (fUnf Buchstaben oder
Zitfern) und der Position in Léngen- und Breitengrad. Diese
Waypoints konnen Sie Im GPS ausgieblg nutzen. Sie kénnen
z.B. eine Strecke aus Waypoints aufbauen, sowle Kraftstoff-
verbrauchsrechnung und Trip=planung durchfilhren. Auch Sonnen-
auf- und untergangszeiten fir Waypolints kinnen Sie sich
anzeigen lassen. |

Sie haben vier Waypointseiten im GPS100. Mit der WPT-Taste
kdnnen Sie durch die Seiten gehen.

WAYPOINT DEFINITION WAYPOINT KATALOG
VOR: OJC 113.88MHZ D 8 NRSAU NPNWS 13
N38°50.44’ W@94°44, 19’ - *0JLRG 2 OKLND USER
F:KIXD 882° 7.2h OK? | PTANG 5 PTISB WPTS

A .

NEAREST WAYPOINTS KTUL DIS: 1S.e% 5
aPTS? YORS? NDBS? > KMCI DIS: 35.8% PROX
INTS?  USERS? KSTL DIS: 49.8% UWPTS

NACHSTER WAYPOINT ANNAHERUNGS WAYPOINT




4.1 WAYPOINTS DEFINIEREN

Waypoint Waypoint Freqxuency DME

Type \ Nama\ lndin‘:ator

Latiude~_} VOR: 0JC 113. @BMHZ D | | ongitude
~N3B° 50.447 WB94° 44,197
"r:liIXD 88\2“ ?u2h oK?

\

Refarence Waypoint Bearing & Range from Reference
WAYPOINT DEFINITION

Die Waypointdefinitionsseite zeigt den Waypointtyp (APT, VOR,
NDB, INT, USR oder WPT, wenn kein Waypoint angezeigt wird),
Geogr. Brelte und Ldnge und einen evtl Bezugspunkt.
Zusidtzlich werden Sie je nach Woypaint Typ in  Zeile 1
informiert lber:

Flugplatzhthe

NDB-Frequenz .

VOR-Frequenz und DME (D kennzeichnet vorhondenes DME
oder TACAN).

Die Bezugspunktangabe hilft Ihnen, die Lage eines Waypoints
anhand eines besser bekannten Punktes zu lokalisieren. .
Wenn der Waypolnt eln Flugplatz oder eine Intersection ist,
wird das ndchstgelegene VOR automatisch mit angezeigt.

ACHTUNG: das - nach dem GPS100 ndchstgelegene VOR mufl
nicht die zugehdrige Statlon sein.

Der Bezugspunkt flr Jeden benutzerdefinierten Waypoint  wird
mitgespelchert.
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4.2 ERZEUGEN VON WAYPOINTS

WPT: TAMPA NEW WPT
ENTER POSN?  REF WPT?
RELATIVE TO PRES POSN?

NEUER WAYPOINT

Falls Sle einen Waypoint eingeben, der nicht gespelchert ist,
fragt das GPS, ob Sie elnen neuen Waypoint definieren wol-
len. Auf der Seite Neuer Waypoint kdnnen Sie durch Fingabe
von geogr. Breite und lLidnge, bezogen oauf einen bekonnten
Purkt oder bezogen auf thre jetzige Position den Waypoint
bestimmen {festlegen).

Eingabe der Position durch geografische Koordinaten...
Den Cursor auf ENTER POSN? setzen und ENT drUcken.

Die Waypointdefinitionsseite erscheint. Der Cursor steht
auf dem Breitenfeld wie gezeigt.

WPT: FTHMYR
N__°__.__’

Pl e ce el OK7

Waypoint Breite elngeben
Waypoint Ldnge eingeben

© Cursor auf OQK? setzen und mit ENT bestdtigen.
Der Waypoint ist nun gespeichert.
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Einen Waypoint in der Nthe elnes Bezugspunktes erzeugen...
Den Cursor Uber REF WPT? stellen und mit ENT quittie-
ren. Die Waypointdefinitionsseite erscheint mit dem Cur-
sor auf rf. Den Bezugspunkt mit Kurs und Entfernung
elngeben. ‘

WPT: FTHYR
No® e W e

o _°__...h OK?

Die Waypoint Position wird in geogr. Koordinaten ange-
zeigt. Mit dem Cursor auf OK? bestidtigen oder mit CLR
korrigieren.

Einen Waypolnt in der Nihe lhrer Position erzeugen...

Den Cursor Uber RELATIVE TO PRES POSN? stelien und
ENT drlicken. Die Waypointdefinitionsseite erscheint. dabei
steht der Cursor auf dem Kurs und Ihre Position wird in
Zeile 2 angezeigt.

WPT: FTMYR
N26°38.36' Weal®'ea.ed’
et e 8.0% 0K?

Den Kurs und anschiiefend die Entfernung von |hrem
Standort eingeben. Der Waypoint wird in Zeile 2 ange-
zeigt. Anschliefend auf OK? mit ENT bestdtigen. Der
Waypolnt wird damit gespelchert,
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4.3 BENUTZEN VON WAYPOCINTS

Waypoints werden auf vielen GPS100 Seiten benutzt.
Nach Eingabe der Kennung erscheint die Waypolntdefinie-
rungsseite. Sie milssen dunn den Waypoint bestdtigen.
Immer wenn Sie einen Waypoint in einer Strecke einge-
ben, wird diese Seite angezeigt.

Die Waypointangaben bestitigen...
Cursor Uber OK? stellen und mit ENT bestdtigen.

Die Waypointangaben zuriicknehmen...
Den Cursor auf OK? setzen und mit CLR zurlicknehmen.

Nach Bestdtigung oder RUcknahme wird die vorhergehende Sei-
te angezeigt.

Da einige Waypoints in der Datenbank gleiche Namen haben,
wird in diesen Fdllen eine Auswahlseite DOPPELTE WAYPOINTS
angezeigt.

Total Number

Index  Waypaint Type Region of Duplicates
AN Z /
s N\ rd r 4
INUOR USA? - K

2 UOR ROMANIA? DUPL ,
3 NDB ROMANIA? ARD —— Waypoint

Identifier
DOPPELTE WAYPOINTS

Hier kdnnen Sie den paossenden Waypoint auswdhlen. Kenner
und Anzohl der gleichbenannten Waypoints sowie Art und Re-
gion von drei Waypoints werden dargesteilt. Weltere, falls
vorhanden, lassen sich durch Scrollen anzeigen.

Durch eine Liste scrollen...

Den Cursor auf Zelle 3 setzen und mit dem rechten
Pfeil nach unten, mit dem linken Pfeil nach oben durch
dle Liste scrollen.
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Den gesuchten Waypoint auswihlen...

Den Cursor Uber den gewlinschten Waypoint setzen wund
ENT drlicken. Die Waypointdefinitionsseite des gewiinsch~
ten Waypoints wird ongezeigt.

Mit ENT den Waypoint bestdtigen.
Wenn nicht, dann mit CLR die Auswahl zurlicknehmen. Die
Liste der doppelten Waypoints erscheint wieder,

Waypoints in verschiedenen Regionen haben oft den gleichen
Namen. z.B. USA und Evropa). Das Auftauchen doppeiter Way-
points wird verringert durch daos Begrenzen der Regionen.
{Auswahl der Reglonen siehe 11.7).

4.4 WAYPOINTS DURCH SCANNING NUTZEN

SELECT WAYPOINT TYPE
APTS? UDORS?  NDBS?
INTS?  USERS?

WAYPOINT SCAN SEITE

Durch Scannen wird die Waypolnteingabe vereinfacht. Eine Li-
ste fUr jeden Waypointtyp enthdlt die ndchsten 9 Waypoints
innerhalb 200 NM, sowle eine komplette alphanumerische Liste
(Ziffern vor Buchstaben). Dle Liste der ndchsten Waypoints
liegt vor der kompletten Liste, so dafi Sle im Notfall immer
Zugriff zum ndchsten Waypoint haben.




Waypointname durch Scannen eingeben...

Den Cursor auf ein leeres Waypointfeld setzen und WPT
driicken. Die Waypoint Scan Seite wird angezeligt.

Den Cursor auf den Waypointtyp setzen und ENT drik-
ken, um den Scan-Modus zu oaktivleren. Die ndchsten
Waypoints des gewdhlten Typs werden angezeigt.

Die Liste mit der <{->-Taste durchsuchen und den ge-
wilnschten Punkt mit ENT bestdtigen. (mit der CLR-Taste
kann jederzeit abgebrochen werden.)

Un zu vermeiden, dafi die gesamte Liste durchsucht wird,
konne Sle die ersten Zeichen eingeben.

Waypoints suchen durch Kurzelngabe...

Die gewUnschte Anzahl Zeichen in das Waypoint Feld
elngeben und WPT drlcken. Dles aktiviert die Waypoint
Scan Selte,

Mit dem Cursor auf dem gewlnschten Waypoint-Typ wird
ENT gedriickt. Dadurch beginnt die Suche mit den ein-
gegebenen Zeichen.Der erste Waypoint, der mit der ein-
gegebenen Zeichenfolge beginnt wird sofort angezeigt.

Den gesuchten Waypoint durch ENT bestidtigen. Mit CLR

kann jederzeit abgebrochen werden).

Die Scanrate ist variabel. Mit einem kurzen Druck auf die
{~>-Taste gehen Sie Schritt flUr Schritt durch die Tabelle,
Ldngeres DrUcken erhtht die Suchgeschwindigkeit.
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4.5 OBERPRUFEN VON WAYPOINTS

Waypaint Informationen konnen auch ohne Eingabe des Namens
angesehen werden.

Evil. wollen Sle z.B. Waypoints einer Strecke oder die Defini-
tion des ndchstgelegenen Waypoints Uberpriifen.

Wenn, wie dblich der Cursor aquf einem Waypoint Namen
steht,kdnnen Sle schnell die Waypointdaten nachsehen.

Einen Waypoint Uberprifen...
Denn Cursor auf einen Waypoint-Namen setzen und ENT
dricken. Die Woypolntdeflnltion wird angezeigt. Der Cur-
sor steht auf OX?.
Dricken von ENT bestutigt die angezeigten Daten und
fihrt zurlck auf die vorige Seite.

4.6 ANDERN VON WAYPOINTS

Sie kdnnen die Position elnes Waypoints auf der Waypoint
Definitions Seite dndern. (ACHTUNG: widhrend der Navigation
kann die Position nicht getindert werden. Beim Versuch dazu
wird die Meldung CANNOT CHNG ACTV WPT ausgegeben (kann
keinen’ aktiven Waypoint dndern).
Benutzer-Waypoint dndern durch Eingobe geogr. Daten...

Neue Breite und Lénge elngeben.

Den Cursor auf OK? bringen, mit ENT bestitigen.
Waypointinderung durch Eingabe von Bezugspunktdaten...

Namen des Bezugspunktes eingeben. Falls der Name schon
auf der Seite steht, diesen Schritt Ubergehen.

Den Kurs vom Bezugspunkt eingeben.
Die Entfernung vom Bezugspunkt eingeben. Das GPS100
zeigt die sich ergebenden Breiten~ und Léngengrade des

Waypoints an.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestidtigen.




4.7 NACHSTGELEGENE WAYPOINTS

NEAREST WAYPOINTS
APTS?  UORS?  NDBS?
INTS?  USERS?

MENO NACHSTGELEGENE WAYPOINTS

Ein wesentlicher Vorzug des GPS100 ist dle Mdglichkelt, nghe-
gelegene Waypoints anzuzeigen.m Notfall kdnnen Sie dies nut-
zen, um die |hrem Standort ndchstgelegenen Waypoints zu
erreichen,

Bis zu ¢ Waypoints je Typ Im Bereich bis 200NM werden er-
rechnet. Um die Obersicht fur einen bestimmten Typ an-
zuzeigen stellen Sie den Cursor Uber dos entsprechende Feld
und driicken ENT.

Total
Rank Nearast V}aypoints

1 KDEN 157° 1.6% 9 _
2 KBKF 122° B.0n NRST | Waypoint Type
3 81U 180° 11h APTS-

~ NN

Name Bearing & Range from present position

NACHSTGELEGENE WAYPOINTS

Die Seite NACHSTE WAYPOINTS zeigt 3 Punkte zugleich. die
anderen konnen durch scrollen angezeigt werden. Die Gesamt-
zahl der ndchsten Waypoints des angewidhiten Typs wird in
der rechten oberen Ecke angezeigt.

Durch die ndchsten Waypoints scrollen...

Den Cursor auf den Waypoint Namen in Zelle 3 stellen
und mit der <{~>-Taste durch die Liste rollen.
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Bitte denken Sie daran, wenn der Cursor auf dem Namen
steht, konnen die Daten des nidchsten Waypoints durch Drik-
ken von ENT angezeigt werden.

4.8 WAYPOINTS MIT NAHERUNGSALARM

Name Alarm Distance  Tolal Proximily Waypaints

N, ~ Z

KTUL DIS: i5.8% S
KMCI DIS: 35.0% PROX
KSTL DIS: 49.0% UWPTS

NAHERUNGS WAYPOINT SEITE

Der Ndherungsalarm ermdglicht es lhnen einen Alarmkreis um
einen Waypoint zu legen. Bootsfahrer mdchten o.U. einen
Warnberelch um Sandbdnke oder Felsen zu legen. Piloten mdch-
ten evtl. eine Warnung vor dem Eindringen in gesperrte Luf-
trdume haben.

Das GPS100 wird Sle durch elnen Alormton und die Meldung
PROX ALARM-PRESS NAV aufmerksam machen, wenn Sie in lh-
ren Alarmkreis elndringen. Nach dem Ansehen der Meldung die
NAV-Taste drilcken. Die Positlons Seite zeigt den Abstand
und den Kurs zum eingegebenen Waypoint (Abschnitt 5.2 infor-
miert Uber die Positions Seite).

Bis zvu ¢ Niherungswarnpunkte ktnnen definiert werden. Drel
van thnen werden auf der Seite angezeigt. Die anderen kdn-
nen durch scrollen gelesen werden. Die Zahl der vorhandenen
Punkte steht in Zelle 1 rechts.

Die Nuherungs-Waypoints ansehen...

Den Cursor auf die Dist_unz in Zeile 3 stellen.

Mit dem rechten Pfeil nach unten, mit dem linken Pfeil
nach oben rolien.
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Einen Waypoint in die Ngherungsliste aufnehmen...

Durch die Liste rollen, bis der Cursor aquf elner leeren
Seite steht.

Den gewiinschten Waypoint-Namen eingeben.

Den Radius des Alarmkreises eingeben.
Falls der neue Alormkreis einen bereits existierenden Kreis
Uberloppt, werden Sie mit der Meldung PROXIMITY OVERLAP in-
formiert. Diese Meldung bleibt auch nach jedem neven Ein~
schalten bestehen. (WARNUNG: Beim Eindringen In  einen
Oberlappten Bereich wird nur der ndchste Alarmpunkt ange-
zeigt).
Einen Waypoint aus der Anndherungsliste entfernen...

Den Cursor auf den zu ldschenden Namen setzen.

Die CLR-Taste driucken, der Name wird gelischt.

Durch Dricken der ENT-Taste wird die Loschung bestd-
tigt.

4.9 LISTE DER BENUTZERDEFINIERTEN WAYPOINTS

Route Use Waypoint Names
N

. ® NRSAU  NPNUS 15 — ] Numberof User
Proximity Use—~ *QILRG 2 OKLND USER Waypoints
1 PTANG 5 PTISB UWPTS

WAYPOINT KATALOG SEITE

Auf der Waypoint Katalog Seite werden bis zu & Waypoints
alphabetisch sortiert angezelgt. Weitere kdnnen durch scrollen
auvfgelistet werden.
Der Status wird links vom MNamen dargesteilt. Er besteht aus
der Routen-Nummer, falls eine Route mit diesem Waypolnt exi-
stiert und elnem * wenn er in der Anndherungsliste steht.
Der Punkt OILRG Ist ein Anndiherungspunkt und OKLND ist in
Strecke 2 eingetragen.
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Maximal 100 Waypoints ktnnen gespeichert werden. Die Zaghl
der definierten Waypoints wird oben rechts angegeben.

Durch die Waypoint Liste scrollen...

Den Cursor aut den letzten Waypoint in Zelle 3 setzen,
mit => nach unten durch die Liste scrollen.

Den Cursor auf den ersten Waypoint in Zeile 1 setzen
und mit <- nach oben scrollen.

Die Waypoint-Liste erlaubt es lhnen Waypoints zu ldschen, die
weder in der Anndherupgsliste noch in elner Strecke enthalten
sind, (ACHTUNG: Waypoints, die In einer Liste enthalten sind,
missen erst dort geldscht werden, ehe sie aus der
Waypolntliste entfernt werden kinnen.)
Einen Waypoint Im Speicher ldschen...
Den Cursor auf den zu ldschenden Waypoint setzen
Die CLR-Taste drUcken. Das Feld ist nun leer.
Mit der ENT-Taste die Ldschung bestdtigen.
Einen Benutzerdeflnierten Waypoint umbenennen...
Den Cursor auf den Waypolnt setzen.
Einen nicht benutzten Namen eingeben. Bel schon wvorhan-
denen  Namen erhalten Sle die  Nachricht WPT
EXISTS {Die Leerstellen stehen fiir den Namen).
Einen anderen Namen elngeben, falls dies passiert. Nach

Eingabe elnes unbenutzten Namens erhalten Sle folgende
Anzeige:
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RENAME WAYPOINT
OLD NRME +815 -
NEW NRME RW17 0K?

UMBENENNUNGSSEITE

Mit dem Cursor auf OK? die ENT-Taste zum Bestdtigen drik-
ken. Der Waypolnt wird umbenannt, die Katalogselte ver-
schwindet und der Punkt wird in die Liste eingeordnet.







KAPITEL 5

NAVIGATIONSINFORMATIONEN

Die Informationen Uber die Navigationsdaten sind auf vier Sei-
ten aufgeteilt. Sie konnen durch Dricken der NAV-Taste olle
Seiten bearbeiten. Mit Hilfe der Navigationsmenils konnen Sie

umfangreiche  Planungen

durchfUhren. (Die

Navigationsmenls

werden in Kapitel ¢ und 10 behandeit.)

CDI PAGE

DEN +SLC >G5 4@8%
SRNG  331h >TRK 279°
tivn Al DETE 8:49

NAVIGATION MENU 2

ALT 9588% >EPE  62%
N26°@1.43’ 1esl* 14,39’
>RiKEYW ©21*92.284

Y

DATE/TIME? TIMERL?
ALARM CLOCK? TIMER2?
SUNRISE/SET? BAT TIMR?

POSITION PAGE

TRIP PLAN? DALTATRS?
FUEL PLAN? WIND ALOFT?
UNRU PLAN?

NAVIGATION MENU 1
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5.1 CDI UND NAVIGATION ZUSAMMENFASSUNG

*Active FromkWaypo'im “Acll\7 To" Waypolnt Velocity

- DEN +sLC &5 4egh |
Snce—-5RNG 331k DTRK 279 Drecton
nn:l(\ll‘ll!. >ETE™ 8:49

col Time/Track

Die CDI-Seite enthdlt praktlsch alle Informationen um Ihr  Fahr-
zeug sicher zu fihren, elnschlieBlich einer Kursabweichungsan-
zelge(CDY. Diese zelgt lhre Position bezogen ouf den Sollkurs.
Der TO/FROM-Pfell in der Mitte der Anzeige informiert, ob
Sle zum Waypoint hin, Pfeil nach oben, oder vom Waypoint
weg, Pfeil nach unten, navigieren. Bei gesetztem CDI-Alarm
zelgen die eckigen Klammern die Alarmgrenzen.

Der -CDI-Alarm, die CDI-Empfindlichkeit und die Anzeigecharak-
teristik werden auf den SETUP-Seiten eingestelit. (Einzelheiten
in den Kapiteln 11.2 - 1.3}

Die Anzeige bleibt wihrend der Satellitenoquisition leer.
Die Anzeige sieht dann wie folgt aus.

JRNG —.——h OTRK ._.*
NO GPS POSN JETE_..i_.,

Der VON~-{FROM} und der ZU-(TO) Waypoint stehen auf Zeilel.
(Stehe Abschnitt 7.1). Bel Anwahl der GOTO-Funktion sieht die
Seite wie unten aqus.

GO TO:sSLE >G5 468%
PRNG 331% OTRK 279*
vans A DETE B:49
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Ohne einen aktiven Waypoint(z.B. kein active to Waypoint)
wird folgende Seite angezeigt.

_____ P 2G5 259%N
XRNG ..k D>TRK 2@a4°
NO ACTU WPT DETE.__3__

Die Auswahifelder, gekennzeichnet durch > geben lhnen die
gewlnschten Informationen durch Anwaht mit dem Cursor und
Driicken der CLR-Taste.

Sie kidnnen zwischen zwel Geschwindlgkeitsanzeigen wihlen:

GS Groundspeed. Geschwindigkeit Uber Grund.
= Vorwidrtsgeschwindigkeit

VMG velocity made good Geschwindigkeit in der ge-
* winschten Richtung. Die Ndherungsge-
schwindigkeit zum active to Waypoint.

Sie haben auch sechs Richtungsoptionen zum Auswdhlen:

CMG - Course made good. Die Richtung vom active
from Waypoint zu lhrem Standort.

TRK Track. Die Bewegungsrichtung Uber Grund.

BRG Bearing. Die Richtung von lhrem Stondort zum
active to— Waypoint,

TRN Off-course-error. Kursabweichung. L heifit
~nach iinks kurven-, R heifit -nach rechts
kurven, um zum Kurs zurlickzukommen, Die Grad-
zahl Ist ihr Winke! zum Kurs.

CTS course to steer. Steuerkurs zuridck zum
Sailkurs.
DTK Desired Track. Der Kurs zwischen dem active

from und dem octive to ~Waypolint.

5-3




Vier Entfernungsanzeigen stehen zur Wahk

5-4

RNG

ATD

DMG

STR

Range. Die Entfernung von lhrem Standort
zum active-to Waypoint.

Along track distance. Dle Entfernung von
dem ihrem Standort am ndchsten gelegenen
Routenort {(querab) zum active-to Waypoint.

Distance made good. Die Entfernung von dem
lhrem Standort am ndchsten gelegenen Routenort
{querab) zum active-from Waypoint.

Steer direction and distence. Steuerrichtung
und Entfernung. L helfit nach links, und R
heiBt nach rechts steuern.Die Distanzangabe
ist |hr seltlicher Abstand zur Kurslinie.
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Zwei Zeitangaben oder der Kurs kdnnen [n Zeile 3 angezeigt
werden.

ETE Estimate time en route. Die Zeit bis zum
Erreichen des active to Waypoints.

ETA Estimate time of arrival. Voraussichtliche
Ankunftszelt am active to Waypaoint.

TRK Track. Die Bewegungsrichtung iiber Grund.

5.2 AUGENBLICKLICHER STANDORT

Amtu'c{_e_ - EPE/DOP

. yd
ALT 95@0% SEPE 495,
Latitude —-N26° @1, 43’ WEB1° 14,38’ Longitude
>G5 259% TRK 123°

Veiocity! Ground Speed Track
Rafarance Selact

STANDORTSEITE

Die Positionsseite zeigt lhre Grundgeschwindigkeit, den Kurs
Uber Grund und dle Position bezogen auf Ihren Bezugspunkt.
{slehe auch Kopltel 11.7).

Die angezelgte Hohe Ist die Hihe Uber NMN. Sle ist nicht un-
bedingt gleich der auf Ilhrem Hohenmesser angezeigten Hohe
und sollte nicht zur HGhenbestimmung benutzt werden.

Zwei Systemtoleronzen werden angezelgt.

DOP Dilutlon of precislon. fst ein Mafi fir die Sa-
tellitenbahnprizision und eine relatives
Mafl der Positionsgenauigkeit. (1 = sehr gut,
10 = sehr schlecht).

ERE Estimated position error. Mittlere Positions-ge-
nauvigkeit durch Auswerten von Satelliten-
und Empfdngerdaten.
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Anstelle der Geschwindigkeits- und Kursinformation in der drit-
ten Zeile kann auch Entfernung und Richtung zu einem’ Bezugs
Waypoint cngezeigt werden.( Diese Informationen kdnnten den
Standort evtl. besser verstdndlich machen.)

Entfernung u. Kurs von elnem Bezugspunkt berechnen...

Bezugspunktoption auswidhlen durch Cursor auf Zejle 3
steflen und CLR drlicken.

Namen des Bezugspunktes eingeben. Das GPS100 zeigt
kontinuterlich Entfernung und Richtung an. Siehe Bild.

ALT 9508% »EPE  62%
N26*©1.43' Wegi®14.30’
YriKEYW ©921i° 92.28h%

Beim Erreichen des Alormabstandes werden Sie bei gesetztem
Alarm durch die Nachricht PROX ALARM PRESS NAV informiert.
Nach DrlUcken der NAV-Taste wird der Nidherungs-Waypoint
mit Entfernung wund Kurs In Zeile 3 angezeigt.

Falls das GPS100 fir die 2D-Navigation die Eingabe der Hothe
benotigt, werden Sle durch die Nochricht: NEED ALT-PRESS
NAV aufgefordert, die NAV-Taste zu driicken. Die dann ange-
zeigte Seite sieht so aus:

ALT:BEREER JEPE 625
N26°91,43' Wegl®14,3@’
D IKEYW 8217 92,2854

Die zuletzt bekannte Hohe wird rechts von "ALT ausgegeben.
Bei korrekter Hohe Cursor auf das Feld stellen und ENT drik-
ken, sonst die Antennenhdhe eingeben. (Falls die Antenne auf
einem Mast angebracht wurde, diesen nicht vergessen.)

Bei weniger als 65 KT muB die Hohe nur einmal eingegeben
werden, ansonsten erhalten Sle alle ca, 10 min. die Nachricht:
NEED ALT-PRESS NAV.
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KAPITEL &
SCHNELL ZUM ZIEL ~ GOTO
Die GOTO-Funktion erloubt es Ihnen, einen Kurs von lhrem

Standort zu einem gewiinschten Waypolnt zu setzen.
GOTO Waypoint

G0 TO:SLC >G5 4@y — Veloel

. -2RNG 3315 2TRK 279°- .

Distanca ~| A I . ~  Direction
\A\ >ETE B-\49

\

- Dl Time/Track
CDI SEITE (GOTO MODUS)

Die GOTO~-Funktion aktivieren...

Die GOTO-Taste dricken. Die CDI-Seite wird gedfinet.
Der Cursor steht auf dem GOTO-Waypoint in Zelle 1.

Den gewlnschten Waypolnt eingeben. Kurs und Entfernung zum
eingegebenen Waypoint werden angezeigt.

Die GOTO-Funktion kann von jeder Seite aqus durch Setzen
des Cursors auf das Waypointfeld und Driicken von GOTO an-
gewihit werden. Die Waypoint Definitionsselte wird angezeigt
und mit ENT bestitigt.

Dle GOTO-Funktion kann Jederzeit beendet werden,

Die GOTO-Funktion beenden...

Auf der CDI-Seite den Cursor auf den GOTO-Waypoint
stellgn.

CLR drUcken, der Name verschwindet.

ENT dricken. Das GPS100 ist Im Navigationsmodus und
benutzt Route 1, falls vorhanden.
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KAPITEL 7

ROUTEN
Sie konnen bis zu 10 Routen, von 0 bis 9, mit je 9 Way-
peoints erzeugen. Die Routen kdnnen vom ersten bis zum letz-
ten Woypoint geflogen werden oder umgekehrt. (ACT oder
INV).

Das GPST100 hat drei Routenselten. Mit der RTE-Taste kodnnen
Sie dlle Seiten bearbeiten.

ACTIVE ROUTE PAGE

KSER +BIL PETE
#2'BIL  573.6M it16
3:PIR 942.8% 2:86

COPY ROUTE: @ TO: _ CLOSEST PT OF APPRCH

1 KSER ~KJFK 21824 »—— ROUTE >2 KLRX ~KPDX

2 KLRX ~KPDX 737.2Mm #IKSLE 853" 9,51k O0K?
ROUTE CATALOG PAGE CPA PAGE
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7.1  NAVIGATION MIT ROUTEN

KSTL <>

®
- @/ MAP

EOS ®

¢ KTUL

Die Route 0 Ist die zur Navigation aktive Route.

Der Waypoint direkt vor ihnen ist der active-to Waypoint,
der Waypoint direkt hinter lhnen ist der active-from Way-
point. Die Linle zwischen zwel benachbarten Waypoints  wird
als leg bezelchnet. Z.B. bilden EQS und SGF ein leq. Das leg
zwischen dem active-from~ und dem active-to- Waypoint st
das active-leg.

Das GPS100 sucht automatisch das lhrem Standort ndchstgele-
gene Routensegment. Dies wird als active leg genommen. Flr
die Navigation zu einem andern, als dem vom GPS gewdhiten
Waypoint, aktivieren Sie bitte die GOTO-Funktion zur Eingabe
des gewiinschten Waypoints.

Das GPS folgt outomatisch der Route. Nach Passieren gines
Waypoints wird der niichste Waypelnt als octive to angenom-
men. Bel mehr als &5 KT sorgt das GPS100 flr eine sanfte
Steverung in die erforderliche Richtung.
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7.2 ROUTENKATALOG
Copy From Copy To
\ %

COPY ROUTE: ® TO: _/

1 KSER /KJFK 21825
Z KLAX ~KPDX 737,20

Route Number”” \ ! ~Total Distance
First & Lasl Waypolnt of Route

ROUTENKATALOGSEITE

Waypoints einer vorhandenen Route kdnnen In eine leere Route
kopiert werden. Damit kann die Route 0 wvor Aktivierung einer
neuen Route gespeichert werden, Kopieren einer Route und
anschlieBendes Andern ist moglich.

Eine Route kopieren...

Die zu kopierende Route in das COPY FROM Feld eintra-
gen. (Grundelpstellung ist 0}

Die Nummer der Zielroute in daos COPY TC Feld eintra-
gen.

Die Routenkatalogseite listet die im GPS gespeicherten Routen
auf. Die Seite zeigt die Routen Nr., erster/letzter Waypoint
und Gesamtdistanz. In der Abbildung beginnt die Route bei
KSEA (Seattle), endet bei KJFK ({John F. Kennedy) und ist
2182 NM lang.

Bis zu 2 Routen werden angezeigt., Weltere kGnnen durch
scrollen aufgelistet werden.

Die Routenkatalogseiten ansehen...

Zum Llistenende gehen, den Cursor auf die Route in Zeile
3 setzen und > dricken.

Zum Listenonfang gehen, den Cursor auf die Route in
Zeile 2 setzen und < driicken.

7-3




7.3 EDITIEREN VON ROUTEN

Waypoints of Route Route Number

KFMY 3DRYTGHKEYW Ri |
Esnmm ACT? A—Aclivate Route
II;-!U?

Reverse (Inveri) Route

ROUTENBEARBEITUNGSSEITE

Diese Seite zeigt die Waypoints einer Route und [Gfit Erzeu-
gen, Bearbeiten und Aktivieren einer Route zu.

Die Routenbearbeitungsseite anzeigen...

Den Cursor auf die gewlnschte Route setzen und ENT
dricken.

Dle Routen werden durch das Aneinandersetzen der Waypoint-
namen gebildet.

Eine Route bilden...

Den Cursor auf elne leere Route Im Routenkatalog setzen
und ENT dricken.

Sie ktnnen bis zu 9 Waypoints eingeben.
Bel der Bearbeitung kdnnen Waypoints in jeder gewinschten
Route geloscht, eingefUgt und gedndert werden. Enthdlt eine
Route bereits 9 Waypoints, dann mufl mindestens ein Waypoint
geléscht werden, bevor eln neuer eingefligt werden kann.

Einen neven Waypoint einfiigen...

Den Cursor guf die gewiinschte Route setzen und ENT
dricken. Die Routenbearbeitungsseite erscheint.
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Den Cursor auf die Paosition stellen, wo eln neuer Way-
point eingefigt werden sall.

Den neuen Woypoint eingeben. Die vorhaondenen Way~
points rUcken zur Seite, um Platz zu mochen.

Einen Waypoint aus der Route entfernen...

Auf der Routenkatologseite den Cursor auf den zu Idschenden
Waypoint setzen und ENT dricken. Auf der dann oufgeschla-
genen Bearbeitungsseite den Cursor auf den zu l|d@schenden
Waypoint setzen und mit CLR und ENT den Waypoint [dschen.

7.4 AKTIVIEREN VON ROUTEN

"Active from" Waypoint “Active lo" Waypoirt
wActive to” KS‘EFI ')BIL/ SETE —1 Time Seleclion
Waypoint —-22:BIL  573.6%  1:16
Indicator.. J:PIR  942.8% 2 =‘86

/I \\ \

Waypoint Distance Time

AKTIVE ROUTEN SEITE

Routen werden mit der Routenbearbeitungsseite aktiviert. Jede
Route kann in der gezeigten oder umgekehrten Reihenfolge ak-
tiviert werden. {ACHTUNG: bei Aktivierung einer neuen Route
wird die Route 0 Uberschrieben! Zum Sichern die Route 0 erst
auf eine leere Route kopieren.)

Eine Route aktivieren...
Auf der Routenkatalog-Seite den Cursor auf die ge-
winschte Route stellen und mit ENT bestdtigen.

Die Routenbearbeitungsseite erscheint.

Den Cursor auf ACT? setzen und mit ENT aktivieren. Flr
die umgekehrte Richtung INV? anwihlen,
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Sofort nmach der Aktivierung wird die Aktive Routen-Seite ge-
zeigt. Die Waypoints des dktiven legs werden in Zeile 1, bis
zu 2 weitere in Zeile 2 und 3 angezeigt. Entfernungen und
Zelten sind rechts vom Waypoint, die Zeitwahl (ETA oder
ETE) rechts oben In Zeile 1 'sichtbar. (ACHTUNG: kontrollleren
Sie, ob das aktive Leg das gewilnschte ist, sonst mit GOTO
springen.)

Der Pfell vor dem Waypoint In Zeile 2 zeigt, daffi dies der
active to- Waypoint ist. '

Auf den Zeilen 2 und 3 konnen weitere Waypoints durch
scrollen gezeigt werden.
Die agktlve Route scrollen...
Den Cursor auf den Waypoint in Zeile 2 stellen, mit <
nach oben rollen.
den Cursor auf den Waypoint in Zeile 3 Stellen und mit

> nach unten rollen.

Die Route 0 konn direkt auf dieser Seite editiert werden.

Einen Waypoint In die aktive Route einfigen...

Den Cursor auf die Stelle zum EinfUgen stellen und den
Waypointnomen eingeben.

Die anderen Waypoints rollen nach unten.
Einen Waypoint qus der aktlven Route ldschen...

Den Cursor quf den zu, ldschenden Waypoint stellen.
Mit CLR und ENT den Waypoint loschen.
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7.5 LUSCHEN VON ROUTEN
Auf der Routenbearbeltungsseite kidnnen Routen geltscht wer-
den.
Eine Route ldschen...
Den Cursor auf die gewlinschte Route auf der Routenka-

talogseite setzen und CLR driicken. Die Routenbearbei-
tungsseite wird wie folgt angezeigt:

KFMY SDRYTGHKEYW Rl
RTE

Mit dem <Cursor auf DEL? die ENT-Taste driicken. Dle
Route ist geldscht und die Routenkatalogseite wird oauf-
geschiagen.

7.6 PUNKT DER GRUSSTEN ANNAHERUNG

Route Number

CLOSEST| PT OF APPRCH FirsuLast
' ROUTE >2 KLRX ~/KPDX — . Waypolnt
Refersnce ﬁKSLE 91530 9-I 51;‘“ UK? of Aoute

Waypoint -

Bearing & Range from Relerence

CPA-SEITE

Der Punkt der gréfiten Anndherung (CPA= closest point of ap-
proach) ist der Ort auf einer Route, der einer nicht auf der
Route liegenden Navigationshilfe am niichsten liegt. Diese
Funktion ist dann nitzlich, wenn z.B. die Position querab elnes
Funk- oder Leuchtfeuers bestimmt werden soll,

Dieser Punkt muB zwischen zwel Waypoints eines Routenab-

schnittes llegen. Wenn dies nicht der Falt Ist, erhalten Sie die
Meldung INVALID CPA WPT.
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Einen CPA Waypoint erzeugen...

Die vorgesehene Routennummer mit CLR In Zeile 2 brin-
gen. Der erste und der- letzte Waypoint werden ange-
zelgt.

Den Namen des Bezugspunktes im Referenzfeld elngeben.
Die Anzeige des Kurses wund der Entfernung vom Bezugs-
punkt werden In Zeile 3 ausgegeben.

Der CPA-Waypoint kann in die Route aufgenommen werden und
bekommt den Namen des Bezugspunktes mit elner Laufzahl da-
hinter. Falls Sie z.B. TXK gewdhlt haben, erhdlt der CPA-Way-
point den Namen TXKO. Max. 4 Stellen werden als Buchstaben
angenommen. Die 5.Stelle ist automatisch die Laufzahl (0-9).
Bel HOOZE wird die Anzeige HOOZ0O. Wenn das GP5100 keinen
unbenutzten Nomen vergeben kann, gibt es die Meldung INVA-
LID CPA WPT aus.

Bel Oberlout des Waypointspeichers (mehr als 100
Waypoints) meldet das Gerdt WPT MEMORY FULL und
bel mehr als ¢ Waypoints einer Route ROUTE IS FULL. Der
CPA-Waypoint wird trotzdem in die Datenbank aufgenommen.
Einen CPA~Waypoint in die gewdhite Route einfiigen...

Mit dem Cursor auf OK? auf ENT drlcken.

Abschnitt 12,5 gibt ein Beispiel fir die CPA-Funktion.
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KAPITEL. 8

Autostore™
Waypoint Name

Latuge. | HOLD WPT: +818
~FN26°@3. 69’ We81°18.72’]
STORE IN ROUTE: . OK?

_-Longitude

Route Stora Number
Autastore™ ~Sejte

Die Autostore Funktion ermdglicht es lhnen, mit einem Knopf-
druck lhre Position festzuhalten, um sie spiter zu nutzen. Zu-
sidtzlich kdnnen Sle thren Weg durch Elnsetzen der Waypolnts
In eine Route festhalten.

Die Autostore-Seite zeigt den Autostore-Waypointnamen, die
Position und zus@tzlich die Route. Der Waypointname beginnt
mit +, gefolgt von drel Ziffern z.B. +010. Autostore Way-
points konnen Uberall eingesetzt werden. Sle werden im Benut-
zerspeicher als einer der 100 mdglichen Waypoints obgelegt.

lhre augenblickliche Position festhalten...

Die AUTOSTO-Taste driicken. Die Autostore-Seite wird
mit dem vorelngestellten Waypointnamen gezeigt.

Dieser Waypoint kann mit einem eigenen Waypointnamen
Uberschrieben werden. Den Cursor ouf das Namensfeld
setzen und einen Namen eingeben. Bei Eingabe eines be-
reits benutzen Namens wird die Meldung WPT EXISTS

(Dle freien Stellen enthalten den Waypointnamen).
Dort geben Sle bitte elnen anderen Namen ein.

Wollen Sie den Waypoint in eine Route einbinden, dann
geben Sie die Routennummer ein. Diese Route wird dann
fir weltere Avtostore Elngaben so lange benutzt, bis Sie
voll Ist, oder eine andere Route gewdhlt wird. Falls Sie
versuchen In eine Route mit neun Waypoints einzugeben,
erhalten Sie die Meldung ROUTE IS FULL. Wdhien Sie dann
eine andere Route aus.
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Wenn Sie nichts speichern wollen, vergewissern Sie sich,
dofl die Routepnummer leer ist.

Mit dgm Cursor auf OK? die ENT-Toste driicken.

Abschnitt 12.1 gibt ein Beispiel fiir die Anwendung der Auto-
store-Funktion.
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KAPITEL 9
FLUGPLANUNG

Mit dem GPS100 kionnen Sie Strecken- und Kraoftstoffplanungen
durchfihren,sowle Flugdaten wie Steig-/Sinkgeschwindigkeiten,
TAS oder Winddaten ermitteln.

Diese Funktionen sind vom Navigationsmenl 1 zugdnglich. Dazu
die NAV-Taste driicken, mit dem Cursor und der ENT-Taste
eine Funktion auswihlen.

TRIP PLAN? DALT/TARS?
FUEL PLAN? WIND RLOFT?
UNAV PLAN?

NAVIGATIONSMEND 1

2.1 FLUGPLANUNG

Waypoin¥/Routs Selection From Waypoint To Waypaint

SWPT:KIRD +KLAX
Speed—L.opp  235,0% YETE 4:59.f———Time
L DIS 1173% BRG 259° —

Distance = | [~ Baaring
FLUGPLANUNGSSEITE

Die Flugplanungsseite ermoglicht Entfernungs-,Kurs- und Zeitbe-~
rechnungen zwischen zwel Waypoeints Jeder programmierten
Route

Flugplanung zwischen zwel Waypoints durchfUhren...
Mit der CLR-Taste WPT In Zeile 1 auswihlen.
Den from-Waypoint auswihlen. Soll es die |etzige Positi-
on sein, das Feld leer lassen.
den to-Waypoint eingeben. Bel jetziger Position das Feld

leer lassen.
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Das Geschwindigkeltsfeld zeigt lhre momentane Geschwin-
digkeit. FUr Zeitberechnungen kénnen Sie andere Gea-
schwindigkeiten elingeben.

Das GPS100 zeigt Entfernung wnd Kurs zwlschen den beiden
Punkten. Zusdtzlich wird die Zeit auf der Basis der einge-
gebenen (oder errechneten) Geschwindigkeit ermittelt. ETE oder
ETA kinnen ausgewdhlt werden.

Flugplanung flr elne programmierte Route durchfilhren...
Mit der CLR-Taste die gewilnschte Route auswihlen. Alle

Routen mit zwel oder mehr Waypoints konnen gewdhit
werden,

Total/l
SRT1 KIXD /KLAX >TTL —'”"sZSCugg
SPD 235.8% YETE 4:59

DIS 117?3% BRG ___*

Erster und letzter Waypoint, Gesamtentfernung und
ETE/ETA werden flUr die Gesamtroute angezeigt (TTL =
totalk

Um diese Werte fUr jedes leg zu zeigen, mit CLR von
TTL auf das gewiinschte leg schalten (LG1 bis LGY und
wieder auf TTL).

9.2 KRAFTSTOFFPLANUNGEN

Waypolnt/Route Selection  From Waypalnt ~ To Waypolnt

: SUPT:KIXD +KLAX
Speed ——1 SPD: 235.0% YETE 4:59- Time

Fuel Flt:n.'\.'/"’r:l-t:]lLl= 23.@ REQ@ 123. B'.""'Fual Required

KRAFTSTOFFPLANUNGSSEITE

Diese Planung kann fir alle gespeicherten Routen und zwischen
zwel beliebigen Waypoints durchgefilhrt werden.

9-2




Kraftstoffplanung zwischen zwei Waypoints...

Mit der CLR-Taste WPT auf Zeile 1 auswihlen.

Den from~Waypoint eingeben, bei jetziger Position frei-
lassen.

Den to-Waypoint eingeben, bei jetziger Positlon freilas-
sen.

Dos Geschwindigkeitsfeld zeigt dile augenblickliche Ga-
schwindigkeit. Fir Berechnungen kann elne andere Ge-
schwindigkeit eingegeben werden.

Kraftstoffverbrauch In Einhelten/h (z.B. gal/h) eingeben.

Das GPS100 rechnet den Verbrauch mit den eingegebenen Ein-
heiten zwischen Punkt 1 wund 2 aqus. Die Zeit, basierend auf
der eingegebenen Geschwindigkelt wird auch angezelgt. Wihlen
Sle zwischen ETE oder ETA.

Fir eine programmlerte Route den Verbrauch In gleicher Weise,
wie In Kapitel 9.1 fUr die Flugplanung, ousrechnen,

2.3

DICHTEHOHE /TAS

Indicated A[\li\tude Calibrateid Airspeed

Alimeter | TALT: 750@% CAS:155% |  Total Air
Setting ~-PRES:29.98HG TAT! 65°F -+ Temperalure
DALT 9@5@% TRS 177%

V4 7
Danslty Allitude ~ True Alrspeed
DICHTEHUHE/TAS SEITE

Mit dieser Funktion berechnen sie kritlsche Leistungsdaten Ih-
res Flugzeuges.

Dichtehthe und TAS berechnen...

Die angezeigte Druckhihe ihres Hthenmessers eingeben.
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CAS (calibrated dairspeed) oder, falls nicht bekannt [AS
(indicated airspeed) eingeben.

Hohenmessereinstellung (mb oder In) elngeben.

Die TAT (total air temperature) eingeben. Bis zu ca. 200
KT Ist sie gleich der OAT. Das GPS100 gibt die resul-
tierende Dichtehthe und TAS (true alrspeed) aus.

Die hier errechnete TAS wird als voreingestellter Wert fir die
Wind voraus Berechnung genommen.

9.4 WIND VORAUS (RELATIVER WIND)

Heading
N

HERDING: 228° TAS: 259% — Trus Airspeed
Wind Dlrection -4} IND FR 283° AT 25!(1_\
(trom) THE HERD WIND IS 9.8% - Wind Spead

/
Head/Tail Wind

WIND VORAUS SEITE
Hier wird die Windrichtung und =-stérke ermittelt. Die auf der
Dichtehdhe/TAS Selte berechnete TAS wird als voreingestellter
Wert iUbernommen.
Den relativen Wind berechnen...

Augenblicklichen Steuerkurs eingeben.

Falls nicht von der Dichtehthe/TAS Seite {bernommen,
die TAS elngeben.

Das GPS100 zeigt die Windrichtung, dle Stdrke, sowie die re-
lative Komponente in Flugzeugldngsachse.
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7.5 STEIG/SINKFLUGPLANUNG

Initia! Altitude Final Aititude
- |
: 1000885 TO: 22088%
Olfset Dislance . 55?[‘12 9% >BEFOREYKBEC —1-VNAY Waypoint
AT: 1§BBFPH ' UNQU)OEF

I \

Vertlcal Speed Belore/After VNAV Switch
VNAV (VERTIKALNAVIGATION) SEITE

Fir die Anfiug/Abflugplanung ist diese Funktion nitzlich. Dabei
mufl die Fluggeschwindigkeit grofler als 63 KT sein.

Steig/Sinkflugrate berechnen...
Die Anfangshthe (from) eingeben.
Die Endhthe (to) eingeben.

Eingeben, in welcher Entfernung vor oder nach dem Way-
point die Endhthe erreicht werden soll

Mit der, CLR-Taste BEFORE {vor dem Waypoint} oder AF-
TER {nach dem Waypoint) auswiihlen,

Den VNAV-Waypoint der aktiven Route mit CLR wdhlen.
Das GPS100 zeigt die notwendige Steig/Sinkraote.

Pie VNAV-Funktion aktivieren...

Die berechnete Steig/Sinkrate UberprUfen und ggf. einen
anderen Wert eingeben.

Den Cursor auf OFF setzen und mit CLR auf ON schal-
ten.

Dlese Seite zeigt die empfohlene Ausgangshihe (FROM ouf
Zefle 1) und Vertikalgeschwindigkeit (auf Zeile 3) fiir den Flug.
Denken Sie daran, dies sind nur Empfehlungen.




ACHTUNG:

Die Stelg/Sinkrate, Geschwindigkeit und Hghe solite ousschiiefi-
lich der PHot unter Beachtung der Leistungsdaten des Flugzeu-
ges bestimmen.

Bel Beglnn der Hohendnderung erhalten Sie die Meldung

START ALT CHNG, wenn Sle weniger als 15 sek. bis zum Be-
ginn des Mandvers haben. Bei weniger als 1000 ft wvon der
Endhthe gibt das GPS die Meldung FINAL ALTITUDE ALERT aus.
Die VNAV-Funktlon wird bel Anderung der Route {(z.B. wenn
dle GOTO-Funktion benutzt wird) sofort beendet. Die Meldung
VNAV CANCELLED wird Sie dann informieren.

Kapitel 12.4 gibt eln Beispiel fur dle VNAV-Funktion.




KAPITEL 10
DATUMS- UND ZEITFUNKTIONEN

Mit diesen Funktionen kdnnen Datum, Uhrzeit, aqusgelesen wer-
den, Alarm- und Zeitgeber geschaltet und Sonnenauf- und un-
tergangszeiten berechnet werden.

Diese Funktionen werden Uber dos Navigationsmenii 2 erreicht.
Auswdhlen durch den Cursor und die ENT-Taste.

DATE/TIME?  TIMER1?
ALARM CLOCK? TIMER2?
SUNRISE-SET? BAT TIMR?

NAVIGATIONSMEND 2

10.1 DATUM UND UHRZEIT

Local/UTC Select

DISPLAY >LOCAL -
15~-JUN-SBQ 17:45:32 UTC,/UTC ate/Time
15-JUN-90 12:45 L[:]Cnl-""‘i_ncal Date/Time

DATUM/UHRZEIT
Die Datum/Uhrzeit Seite zelgt Datum und Uhrzeit Im UTC oder
LOCAL-Format. FUr die Verwendung auf onderen Meniis kbnnen
Sie UTC oder LOCAL auswidhlen ({z.B. ETA auf der Rou-
tenseite).
Die Zeltanzeige dndern...

Mit der CLR-Taste zwischen UTC und LOC wdhien.

]
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Das GPS100 zelgt sowchl UTC (frliher GMT), als auch Ortszeit
an. Die UTC-Zelt dndert sich nicht beim Obergang In ondere
Zeitzonen, woh! aber die Ortszeit.

Die UTC~Zeit wird laufend durch Satellitendaten nachgefiihrt.
Da die Zeltzonen nicht alle entlang der Meridiane verlaufen,
korrigiert das GPS die Ortszeit nicht. Bel Einflug in eine
gndere Zeitzone missen Sle die Korrektur selbst durchfiihren.

Die Ortszeit und Datum eilngeben...

Den Cursor auf das Ortsdatumsfeld setzen und das Da-
tum eingeben.

Den Cursor auf das Ortszeitfeld stellen und die Ortszeit
im 24h-Format eingeben.

10.2 ALARMGEBER (WECKER)

Alarm Time < ALARM CLOCKS
1:704:30 ALARM IS >OFF-r— Alarm Swilch
2: B5:45 ALARM IS >ON

ALARMGEBER SEITE

Zwel unabhidngige Alarmgeber sind elnstellbar. Sie konnen wich-
tigere Dinge tun, wdhrend das GPS dle Zeiten tiberwacht.

Einen Alarmgeber einstellen...
Die gewlinschte Alarmzeit im 24h-Format In UTC oder
Ortszeit eingeben, wie In der Datums/Uhrzeit Seite ge-~
wihit, (Evtl. im Kapitel 10.1 nachsehen).

Mit der CLR-Taste ON .schclten.

10-2




Bel Errelchen der ousgewidhlten Alarmzeit wird die Nachricht
ALARM CLOCK1 oder ALARM CLOCK2 gusgegeben.

ALARMGEBER AUSSCHALTEN...
Die CLR-Taste dricken, um OFF anzuwihlen.

10.3 EREIGNISZAHLER

TIMER 1
START? STOP?  RESET?
>COUNT DOWN:  88:81:48 -~ Time

Timar Salect
EREIGNISZAHLER

Das GPS100 hat zwei unabhidngige Zdhler auf zwel verschiede-
nen Seiten. Belde konnen als Ablaufzohler oder als Countdewn-
Zidhler eingestellt werden. Sie konnen die abgelaufene Zeit seit
einem Ereignis oder den Ablauf einer vorgegebenen Zeit
anzeigen.

Den Countdown Zdhler stellen...

Den Cursor auf daos Auswohlfeld in Zeile 3 und CLR
dricken, bis COUNTDOWN angezeigt wird.

Die Countdownzeit in Stunden, Minuten und Sekunden
eingeben. Der Cursor geht selbstdndig auf START?

Mit dem Cursor auf START die ENT-Taste drilcken. Der
Zeitzdhler lduft danach ab.

Bei Erreichen von 0 wird die MNachricht TIMER1 EXPIRED oder
TIMERZ EXPIRED ausgegeben. Der Zdhler zdhit dann dle Zeit
seft der Nullstellung.

Der Countdown konn jederzeit unterbrochen werden. Die Zeit
wird eingefroren.
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Den Countdownziihler stoppen...

Den Cursor auf STOP? setzen und ENT drlcken.
Der Countdownzdhler kann Jederzelt zurlickgesetzt werden.
Dabel wird er auf seinen Anfangswert zurickgesetzt

Den Countdownzdhler zurlicksetzen...
Den Cursor guf RESET stellen und ENT driicken.
Dle Ablaufzdhler zdhien aufwidrts. Sie geben keine Nachrichten

aus, sondern zdhlen elnfach die abgeloufene Zeit seft ihrem
Start.

TIMER 1
START? STOP?  RESET?
>ELAPSED TIME B0:0@:de

Einen Ablaufzdhler starten...

den Cursor auf das Wahifeld In Zeile 3 stellen und mit
CLR ELAPSED TIME cuswihlen.

Den Cursor auf RESET? stellen und ENT dricken. Der
Zdhler wird auf -0- gestellt und der Cursor geht auf
START?

Mit dem Cursor auf START? ENT drlicken, um den
Zdhler zu starten.

Die Ablaufzdhier kdnnen jederzeit gestoppt werden.
Einen Ablaufzdhler stoppen...

Den Cursor auf STOP? stellen und ENT dricken.
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10.4 SONNENAUF-/UNTERGANG

SUNRISE/SUNSET
FWPT: MIRMI RISE 6:297
Date— ¢ 13-JUN-98 SET 28:12+. Sunset Time

Waypoint ~] L Sunrisa Time

SONNENAUF-/UNTERGANGSSEITE

Mit dieser Seite kdnnen Sonnenauf-u. untergangszeiten fir je-
den Ort der Erde berechnet werden. Fir VFR-Filige ist diese
Mdglichkeft u. U. sehr nitzlich,

Bei der ersten Anwahl zeigt diese Selte die Zeiten fir Ihren
augenblicklichen Standort. Sie kdnnen jeden geografischen Ort
wiihlen.

Sonnenauf- u. untergangszeiten berechnen..,

Den gewinschten Waypoint eingeben, {ur die Jetzige Po-
sition leerlassen.

Das gewinschte Datum eingeben. FUr diese Angaben wer~
den die Daten gerechnet und angezeigt. Bel Anwahl von
Ortszeit auf der Datums/Zeit-Seite wird auch Ortszeit
ausgegeben, sonst in UTC. (Siehe Seite 10.1 fuUr weltere
Informatlonen Uber Zeitwahl).

10.5 BATTERIEZEIT-ZAHLER

BRTTERY TIMER
ELAPSED TIME: 1:85:25
BATTERY POWER IN USE

BATTERIEZEIT SEITE

Diese Seite Informiert ob das GPS100 mit der eingebauten
Batterie betrieben wird und wie lange. Bel Eingabe von Nullen
in das Zeitfeld wird die Zeit zuriickgestellt. Z.B. bei Finsatz
elner neuen Batterie.
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KAPITEL 11
GPS STATUS UND PERSUNLICHE EINSTELLUNGEN

Das GPS100 ist fur groftmdgliche Flexibilitdt gebaout. Mit den
SETUP-Seiten konnen Sie das GPS100 auf Ihre Winsche anpas-
sen. Sie konnen durch die Status und Setup-Seiten durch wie-
derholtes Dricken der SET-Toste wandern und die gewiinschien
Parameter auswihlen bzw. einstellen. Alle Anderungen werden

erst nach Drlicken der ENT-Taste wirksam, wenn der Cursor
auf OK? steht.

3D NAY EPE  62%
SAT 23 683 CIKL
SGL. 98535367 46, _

! GPS STATUS PAGE

CDI ALRM:2.B% >OFF NAVDATA>WORLDWIDE
ARRIVAL: 2.5k »ON DATUM  >NAD27 USA
ANCHOR! B.83% »0FF 0K? BUTPUT >AVIATION  OK?
ALARM PAGE MAP DATUM/INTERFACE PAGE
CDI SETTIMNGS POSN >DEG~MIN-SEC
CDI SCALE > 5.08 NRU Ok % ALT  >% FPH
STEER TO >D-BAR  OK? PRES >HG TEMFP >*F OK?
CDI SETTINGS PAGE ) UNITS PAGE
OFFSET NRU-MAG UAR TONE >MSG AND KEY
PRARALLEL TRACK: L 2,87 > LIGHT TIMEOUT »>128 SEC

AUTO MAG Ees4" oK? CHANGE CONTRAST?  OK?

OFFSET NAV/MAG VAR PAGE AUDIO/DISPLAY PAGE




11.1 GPS STATUS

\ \ : 4
sateliite 10~ | 3D NAY SEPE 625
Signal Quallty ~.SGL 9 8 5 6 7 4 6 _

Recaiver Status EPE/DCP
\ Z

PSAT 2369 C I KL

GPS STATUSSEITE

Diese Seite zeigt den Empfdngerstatus, den mittleren Positi-
onsfehler oder die rel. Positlonsgenauigkeit. (Siehe Kapitel 5.2
EPE und DOP). Nachfolgend die Liste der méglichen Empfinger-
status-Anzelgen:

SEARCH SKY
ACQUIRING
2D NAV

3D NAV
2D QFiX
3D QFIX

SIMULATOR

POOR CVRGE

Das GPS sucht nach empfangboaren Satelliten.
Die Satelliten werden aufgenommen.

Das GPS100 Ist im 2D-Modus. Sie missen die
Hghe selbst eingeben.

Das GPS100 ist im 3D-Modus. Die Hihe wird
berechnet.

Das GPS100 ist im 2D QuickFix™ -Modus. Die
Hshe mufl elngegeben werden.

Das GPS100 ist im 3D-QuickFix™ -Modus. Die
Hohe wird berechnet.

Das GPS100 Ist im Simulator-Modus. Diese Ein-
stellung sollte nur zur Ubung oder Planung be-~
nutzt werden. Niemals wihrend der WNavigation
elnschalten.

Das GPS100 kann nicht genligend Satelliten
empfangen. '




NEED ALT Das GPS100 bendtigt die Eingabe der Hohe im
2D-Modus. Die Positions-Seite wihlen und die
Héhe eingeben (Kapitel 5.2 fUr weitere Infos).

NOT USABLE Das GPS100 konn nicht arbeiten. muglicherweise
durch falsche Eingabedaten oder durch Satelli-
tenfehler. Das Gerdt abschaften und wieder
einschalten. Die Eingabedaten Uberprifen.

Die Statusseite zeigt auch die Kennungen und rel. Feldstdrken
von max. 8 sichtbaren Satelliten. Dle Kennung lIst elne Zahl
von 1-9 oder eln Buchstabe von A-W (Satellit 10-32). Die
rel. Feldstdrke reicht von 1-?. Dabel ist 9 das stdrkste Si-
gnal. Ein sichtbarer, aber nicht genutzter Satellit wird mit ei-
nem - markiert.

11.2 BENUTZERDEFINIERTE ALARME

Alarm Distance Alarm Switch

™~

COI ALRM:Z.8h >OFF
ARRIVAL: 2.5% SON
ANCHOR: ©.83% YOFF 0K?

ALARMSEITE

Die Aldurmseite bietet 3 Alarme: CDI, Ankunfts- und Anker-
driftalarm. Bel Alarmbedingungen werden Sie mit einer Nach-
richt und einem Alarmton aufmerksam gemacht.

Der CDI-Alarm macht Sie durch einen Alarmton und die Nach-
richt CDI ALARM auf eine Kursabweichung aufmerksam.Dies ist
bel der Navigation in engen Gewdssern oder beim Flug auf
alrways nUtzlich.Bei der Offset-Navigation werden Sle gewarnt,
wenn Sie den Parallelkurs verlassen (Siehe 11.4).

Den CDI-Alarm einstelten...

Die CDi~Alarm-Entfernung einstellen. Der Cursor geht auf
das Feld rechts von der CDiI-Alarmentfernung.




CLR driicken um ON beim CDI-Alarm elnzuschalten.

den Cursor auf OK? stellen und ENT dricken. Der CDI
Alarm Ist jetzt aktiv.

Den CDI-Alarm abschalten...

Den Cursor auf das Feld rechts vom CDi-Alarm setzen.
CLR drUcken um OFF f'Lil_' den Alarm zu wdhten.

Den Cursor auf OK? setzen und ENT driicken. Der CDI-
Alarm iIst Jetzt abgeschaltet.

Der Ankunftsalarm informiert Sie mit einem Alarmton und der
Nachricht ARRIVAL AT , wenn Sle Ihren Bestimmungsort
erreichen. Bel weniger als 45 kt, wird der Alarmradius auch
bei der Anndherung an elnen Waypoint mit der Nachricht
APPROACHING benutzi.

Den Ankunftsalorm einstellen...
Die Alarm-Entfernung eingeben.

Alarm durch PrUcken von CLR auswihlen.
Den Cursor cuf OK? setzen und mit ENT bestdtigen. Der
Ankunftsalarm ist nun aktiv.

Den Ankunftsalarm abschalten...

Den Cursor ouf das Feld rechts von der Entfernung set-
zen. Mit CLR OFF enwdhlen. Den Cursor auf OK? setzen
und mit ENT bestdtigen. Der Alarm ist geldscht.

Das GPS100 kann auch lhre Ankerdrift Uberwachen. Bei einer
Abdrift von mehr als der eingegebenen Entfernung wird Alarm
mit Warnton und der Nachricht ANCHOR DRAG ALARM ausge-~
ldst. '




Ankerdrift—~Alarm setzen...
Die Ankerdrift-Entfernung eingeben.
Mit CLR fur den Alarm ON schalten.

Mit dem Cursor auf OK? auf ENT dricken. Der Alarm ist
nun aktiv.

Den Ankerdrift-Alarm ausschalten...

Den Cursor auf dus Feld rechts von der Entfernung set-
zen und mit CLR OFF auswihlen.

Mit dem Cursor quf OK? mit ENT bestdtigen. Der Alarm
ist geldscht.

11.3 CDI EINSTELLUNGEN

COI SETTINGS
CDI SCALE > 5.00
STEER 70 >D-BRR  OK?

rd
CD! Orlantalion

CDI EINSTELLUNGSSEITE

— CDI Scala

Auf dieser Seite konnen die CDi-Anzeigen (course deviation
indication) eingestellt werden. (Kapitel 5.1 flir weitere Informa-
tionen).

Die CDI-Skala kenn auf +0,25; +1,25; +5,00; +10,00
entfernungseinheiten eingestellt werden. Bei Elnstellung auf +
3 NM bedeuten die dufleren Punkte rechts und links elne Ab-
welchung von 5NM. Manche Autopiloten kbnnen nicht mit der
kieinsten Einstellung zufrledenstellend arbeiten. In diesem Falle
eine weniger empfindliche Einstellung wdhlen, um "nachjagen” zu
vermeiden,

Achtung ! dle Abweichung wird nicht, wie belm VOR-CDI Ublich
in 2*/dot, sondern In Entfernungseinhelten angezeigt.




Die CD1-Skala einstellen...

Mit dem Cursor auf das Feld rechts von CDI SCALE ge-
hen und mit CLR die gewlUnschte Aufldsung wdhlen.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT die Auswahl bestdtigen.

Die Ausrichtung der CDi-Mitte kann eingestellt werden. Soll
die CDI Mitte den Kurs darstellen, dann zeigt der Strich lhre
Position an. Sle mlssen zur Mitte hin stevern, um wieder auf
den Kurs zu kommen. Umgekehrt, wenn der Mittelhaken /\ lhre
Position darstellen soli, donn stelit der Strich den Sollkurs dar.
Um den Kurs zu erreichen, mussen Sie zum Strich hin steuern.

Die CDI-Darstellung einstellen...
Den Cursor zum Feld rechts von STEER TO bewegen.
Soll die CDI-Mitte den Sollkurs darstellen, mit CLR CEN-
TER auswihien {(Ublich In der Seefahrt). Fir die Darstel-
lung der CDI~Mitte als eigene Position (wie in der Luft-

fahrt Ublich,) D-BAR auswihlen und mit ENT bestdtigen
wenn der Cursor auf QK? steht.

11.4 OFFSETNAVIGATION / MAGN. MISSWEISUNG

OFFSET NAU/MAG UAR ollsal
PARALLEL TRACK: L 2.@mT—_ -°

s Distance
>QUT3,MFJG Eagci\ OK? | et or right

Heading Mode Select Mag Var
OFFSETNAVIGATION/MAGNETISCHE MISSWEISUNG

Sie konnen mit dem GPS100 parallel zu elnem eingegebenen
Kurs mit elner gewinschten Distanz rechts oder links navigie-
ren (z.B. parallel zu einer Kistenlinie).(Kapitel 12.2 gibt daflr
ein Belspiel).
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Mit der Offsetnavigation arbeiten...
Den Cursor auf die Offset-Entfernung stellen.

Wenn Sie links vom Kurs bleiben wollen, einfach die Di-
stanz eingeben. Wollen Sie rechts vom Kurs bleiben,
CLEAR und R eingeben, onschlieflend die Distanz.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bhestdtigen.

Widhrend der Offsetnavigation erhalten Sie die Nachricht OFF~
SET NAV IN EFFECT (Anmerkung: die Offsetnavigation ist nur
als Streckennavigation mdglich. Die Nachricht CANNOT OFST
GOTO RTE informiert Sie, dafi Offsetnavigation nicht erlaubt
ist. Bei FEingube elnes zu groflen Abstondes, der z.B. einen
Umkehrkurs bedingen wiirde, wird die Meldung OFST T0OO BIG
FOR RTE ausgegeben und die Offsetnavigation nicht ausge-
fihrt. Bei Aktivierung einer neuen Route oder belm Arbeiten
mit der GOTO-Funktion, wird die Offsetnavigation aobgebrochen
und die Meldung OFFSET NAV CANCELLED ausgegeben.)

Die Offset-Navigation beenden...

Den Cursor auf dle Offset-Entfernung stellen, CLR und
ENT drtcken.

Den Cursor auf das OK? Feld stellen und ENT dricken.

Das GPS100 bietet drei Richtungsoptionen. Sie kdnnen zwi-
schen rechtweisend, automatischer MiBweisung und selbst eln-
gegebener Mifiweisung wihlen. Bei Anwahl von TRUE werden
alle Richtungsangaben rechtweisend ausgegeben.Bei AUTO wer-
den die Im GPS100 gespeicherten Ortsmifiwelsungen benutzt.
Bei der Wahl von USER rechnet das GPS100 mit der von Ih-
nen eingegebenen Mifiweisung.

Rechtweisende Anzeigen auswdhlen...

Den Cursor aquf dos Heading Modus Feld setzen wund mit
CLR TRUE HDG quswdhlen.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestdtigen.




~ Anzeigen mit automatischer MiBweisung auswdhlen...

Den Cursor auf das Heading Modus Feld setzen und mit
CLR AUTC MAG auswihlen. Die automatische Miflwelsung
der augenblicklichen Position wird angezeigt.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestdtigen.

Eigene Mifiweisungen eingeben...

1.5

Den Cursor auf das Heading Modus Feld setzen und mit
derCLR-Taste USER MAG auswdhlen.

Den Cursor auf das Mag.Variation-Feld stellen und den
gewlnschten Wert elngeben.

Mit dem Cursor quf OK? mit ENT best@tigen.

TON/ANZEIGEMUGLICHKEITEN

Tone Salact

/

TONE >MSG AND KEY
LIGHT TIMEOUT >120 sac--—ﬁﬁiﬁmem”
CHANGE CONTRAST? ~ OK?

Contrast Select
AUDIO/ANZEIGEN SEITE

Die Ton/Anzeigenouswahlseite gibt lhnen die Muglichkeit Warn-,
Nachrichten- wund Tastenklicktdne sowie die Anzeigen aquszu-
wihlen.

Tonausgaben wihlen...

Den Cursor auf das Tonwoahifeld setzen und mit CLR den
gewinschten Ton auswidhlen. MSG AND KEY wdhit Nach-
richtenton und Tastenklick, MSG ONLY nur Nachrichtenton,
NONE keinen Ton an.

Den Cursor auf OK? setzen und mit ENT bestdtigen.




Bei Batteriebetrieb wird die Hintergrundbeleuchtung einige Zeit
nach dem letzten Tastendruck ausgeschaltet, um Leistung zu
sparen. Mit jedem Tastendruck wird die Beleuchtung wieder
aktiviert.

Zeit fir die Hintergrundbeleuchtung einstellen...

den Cursor auf das Leuchtzeitfeld stellen und mit CLR
zwischen 30, &0, 120 Sekunden oder Dauerlicht (NONE)
wihlen.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestdtigen.

Der Anzeigekontrast kann ebenfalls elngestellt werden.

Den Kontrast einstellen...

Den Cursor auf CHANGE CONTRAST? stellen und ENT
driicken. Die dargestellte Seite erscheint.

TONE >MSG AND KEY
LIGHT TIMEGUT >12@ SEC
+ QK?

Mit £ o.der > den Kontrast einstellen und mit ENT be-
stdtigen.

11.6 ANZEIGEEINHEITEN ;?INSTELLEN

Posillon

N

<
POSN >DEG-MIN-SEC
Distance/Spead n oK Altitude/

NA >m % ALT >:T FPM———-Vamcalspeed
PRES >}I-IG TEMP > F 0K?

/ \

Prassure Temperature
EMNHEITENSEITE

11
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Sie konnen fijr Position, Distanz, Geschwindigkeit und Hohe die
Anzeige- und Recheneinheiten wihlen. Zusdtzlich konnen flr die
Luftfahrt Temperatur- und Druckeinheiten zur Berechnung der
Dichtehthe und TAS gewdhlt werden.
Positlonsformat einstellen... |
den Cursor auf das Positionsformat Feld stellen und mit
CLR DEG-MIN-SEC oder DEG-~MIN {(Grad und 1/100 Min)
auswihlen.
Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestdtigen.
Distanz~ und Geschwindigkeitseinhelten wihlen...
Den Cursor auf das Feld rechts von NAV stellen und mit
CLR die Einhelten wihlen. Sie kbnnen NM uKT, M u.
MPH sowie KM u. KMH wihlen,
Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestdtigen.
Hohen~ und Vertlkalgeschwindigkeitseinheiten wéhlen...

Den Cursor auf das Feld rechts ven ALT stellen und mit
CLR zwischen FT u. FPM oder M u. MPM wihlen.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestitigen.
Druck- und/oder Temperatureinheiten wihlen...

Den Cursor auf das Feld rechts von PRES stellen und mit
CLR zwischen HG oder MB wihlen.

Den Cursor auf das Feld rechts von TEMP stellen und
mit CLR zwischen °"F oder °C wdihlen.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT bestitigen,
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11.7 KARTENBEZUGSPUNKT/INTERFACE

Database Region

NAUDATASWORLDWIDE
DATUM >NAD27 Usa —
OUTPUT >AUIATION  OK?

— Map Datum

Output Format
KARTENBEZUGSPUNKT/INTERFACE

Diese Seite ermdglicht es lhnen die Datenbankregion, den Be-
zugspunkt und das Ausgobedatenformat zu bestimmen.

Sie haben direkten Zugang zum weltweiten Datenbestand.
Trotzdem kUnnen Sie einen Bereich auswdhlen,um Punkte glel-
chen Namens oauszugrenzen oder die Waypointiisten kleiner zu
halten.

Pen Datensatz auswdhlen...

Den Cursor auf das Datensatz-Regionsfeld stellen und mit
CLR die gewiinschte Region wihlen. Sie kGnnen zwischen
WORLDWIDE,AFRICA,CANADA/ALASKA,E~EUROPE/ASIA, WEST-
EUROPE,LATIN-AMERICA ,MIDDLE~EAST,PACIFIC,SOUTH~AMERICA,
SOUTH-PACIFIC und US~CONTINENT wdhlen. (Siehe auch
Anhang D).

Die Berechnungen werden auf der Basls des. WGS-84 Bezugs~
systemes gemacht. (WGS-84 = World geodetic system 1984).
Falls Sie Karten mit anderem Bezugspunkt haben, kBnnen Sle
den Bezugspunkt des GPS100 neu setzen, da sonst die Anga-
ben um bis zu ca. 300 m differieren konnten. Bitte Ihre No-
vigationsunterlagen daraufhin Uberpriifen.
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Den Bezugspunkt setzen...

Den Cursor auf das Ausgabeformat stellen. Mit CLR den
Bezugspunkt auswdhlen. Sie kidnnen zwischen AUSTRALIA,
EUROPE, GREAT  BRITAIN, HAWAIL,  INDIA,  IRELAND,
NAD27CANADA, NAD27USA, NADS83, NEW ZEALAND, SOUTH
AFRICA, TOKYO, WGS72 und WGSB4 wdhlen.

Den gewinschten Bezugspunkt mit dem Cursor auf OK?
mit ENT bestdtigen.

Auch das  Ausgabedatenformat kann  eingestelit  werden.
NMEA0180, NMEA 0182 und NMEA 0183 arbelten mit See-
fahrtselektronik zusammen.

Das AVIATION-Format wird fUr Luftfchrtinstollationen benutzt.
Um Daten in lhrem PC zu speichern, wiihlen Sie PC.

Wollen Sie das Interface nicht benutzen, so ktnnen Sie es mit
OFF abschalten,

{Kapitel 14.1 informiert Uber dle NMEA-Interfaces.)

Das Ausgubaformut einstellen...

Den Cursor auf das Feld rechts von OQUTPUT stellen und
mit- CLR das Ausgabeformat widhlen.

Mit dem Cursor auf OK? mit ENT best&tigen.
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KAPITEL 12
WEITERGEHENDE MUGLICHKEITEN
12.1 ROUTEN MIT AUTOSTORE™ AUFBAUEN
GARMIN's AutoStore™ , In Kapitel 8 besprochen, macht es th-
nen "madglich, thre Position festzuhalten und in elner Route zu

speichern. Mit dieser Mdglichkelt kdnnen Sie eine Route wih-
rend lhres Fluges oder lhrer Fahrt speichern.

Angenommen, Sie gehen Angeln und wissen nicht, ob Sie vorm
Dunkelwerden wieder zuriick sind. Deshalb wollen Sie lhre Rou-

te fir die RUckfahrt speichern, um sicher auf gleichem Weg
zurUckzukommen.

Hierfir nehmen Sie einfach die AutoStore™ -Funktion wund

speichern wichtige Punkte auf lhrem Wege in eine leere Route.
Vorgehen siehe quch Kapitel 8.
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HOLD WPT: +8@1
N26"83.69" Weal*10.72’
STORE IN ROUTE: 5 QK7

Wenn Sie zurlickkehren wollen aktivieren Sie einfach die Route
tn umgekehrter Form -(nehmen Sie INV? statt ACT?). Das
GPS100 leltet Sie sicher ~ mit Hilfe lhrer eigenen Waypoints
zum Ausgongspunkt zurlick. Zusitziich haben Sie eine Route zu
lhren Fischgriinden gespelchert.

12.2 PARALLELE -OFFSET NAVIGATION

Offsetnavigation, wie im Kapitel 11.4 behandelt, kann aufleror-
dentlich nlitztich sein. -Sie erlaubt lhnen, lhren Kurs nach links
oder rechts von der urspringlichen Route zu legen. Der Ab-
stand st frei wihlbar. Dies kann Sie von Gefahrengebieten
fernhalten, oder fUr ., Sonderzwecke (Ausweichen bei schlechtem
Wetter,. Such-und Rettungszwecke oder Airway-Navigation) ge-
nutzt werden. '

Nehmen wir an, Sie segein in einem Gebiet wie dargesteilt.
.Sie méchten 3NM von der Kiste entfernt bieiben. Einige Way-
points entlang der -Kiste .erzeugen, eine Route mit diesen
Waypolnts * einrichteri . und - aktivieren, dann die  Offset
Navigations/Magn.MiBweisungs-Selte zur Eingabe der Offset-Di-
stanz anwdhlen ist schon ailes. : ‘

Das . GPS100 wird Sie gutomatisch dle Kiiste entlang fUhren.

" OFFSET NAU-MAG VAR
| PRRALLEL TRACK: L 3.0
>AUTO MAG E@@4*  OK?
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12.3 STEUERKURS (CTS)

Course To Steer ist eine GARMIN-Besonderheit, die Sie auf
einem optimalen Kurs zu lhrem Ursprungskurs zurtickfihrt,

CTS hilft lhnen efne sanfte Richtungsdnderung vorzunehmen,
falls Sie in einem Flugzeug sind.

Angenommen, Sie wollen die oben gezeigte Route daktivieren.
Das GPS100 wdhlt die kirzeste Strecke mit elnem gewlnsch-
ten Kurs von 45°, aber Sie sind ca. 2 NM vom Kurs entfernt.
Das Gerdt rechnet den optimalen Kurs zur Strecke (hier 15°)
aus, Dann die CDI-Seite ©ffnen und CTS {course to steer) ouf
Zelle 2 und TRK aquf Zelle 3 auswdhlen. Rlchten Sie [hr Fahr-
/Flugzeug so aus, dafl lhre Richtung mit dem empfohlenen CTS
Ubereinstimmt.

WPT1 sWPT2 >GS 118%M
STR L2.8% >CTs 815"
vifrv Acreer DTRK 945°
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Beim Anndhern an den Kurs wird sich der CTS langsam dndern
und auf dem Kurs mit diesem Ubereinstimmen.

12.4 VERTIKALNAVIGATION

Die Vertikalnavigationsfunktion, wie in Kapitel 9.5 beschrieben,
.vereinfacht Stelg- und Sinkfllge und informiert Sie, wenn Sie
mit dlesen Mantivern beginnen sollten.

9500 teet

5nm
+— 2500 fest

B~ N B\

Sie wollen z.B. von Denver,Colo. zum Beech-Werksflugplatz flie-
gen. Sle fllegen VFR in 9500 ft MSL und wollen 5 NM wvor
dem Platz in 2500 ft sein. Dies mit einer Sinkrate von 1000
ft/min. Geben Sie diese Daten In VNAV-Planungsseite ein.

FROM: 95@@% TO: 25ee%
BY: 5.8% >BEFOREDKBEC
AT:1888FPM UNRUMON

Das GPS100 informiert Sie mit der Nachricht START ALTITUDE
CHNG, wenn der Sinkflug beginnen solite.

Achten Sie beim Sinkflug auf diese Selte.

FROM: 725@% TO: 258@%
BY: 5.0% >BEFORE>KBEC
AT: 1800FPM  UNRUSON
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Wenn Sie 1000 ft Uber Ihrer Sollhbhe sind, erhalten Sie die
Nachricht FINAL ALTITUDE ALERT.

12.5 PUNKT DER GRUSSTEN ANNAHERUNG

diese Funktion,siehe Kapitel 7.6, macht es mbglich, einen Way-
point ouf einer Route zu erzeugen, der die geringste Entfer-
nung von einem Fixpunkt, z.B. Leuchttturm, hat. Hlermit kdnnen
Sie lhre Position, bezogen ouf bekannte Punkte neben Ihrer
Route, feststellen. '

Nehmen wir an, lhr Kurs fohrt an elnem Leuchtturm vorbel und
Sie wollen wissen, wann Sie querab sind, um Jhren Kurs zu
dndern. Durch schlechte Sicht ist der Turm nicht sichtbar. Dle
CPA-Funktion hilft |hnen.

Zuerst erzeugen Sie einen Waypoint mit der Position des
Leuchtturmes. Aus der Karte entnehmen.Die CPA-Selte wihien
und die Routennummer auswdhlen {0, wenn es die aktive Route
Ist). Dann den Waypointnamen eingeben.

CLOSEST PT OF APPRCH
ROUTE »@ BOUY?~/QUTLT
TtLTHSE 825* 5.91k OK?
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In der Zeichnung hat das GPS100 eine Entfernung von 5,9 NM
und eine Richtung von 025° errechnet. An dieser Stelle sind
Sie querab zum Leuchtturm. Wenn Sie hieraus einen Waypoint
machen wollen, einfach mit dem  Cursor auf OK? und ENT
driicken. Dies ergibt einen Waypolnt mit dem Namen LTHSO in
lhrer Route, Sle erhalten die Moglichkeit zum ndchstgelegenen
Punkt zu navigieren und wissen genau, wann Sie querab sind.

L

&

HORTH
TAxQ

pATH
27.3nm

@

<>

KDAL

Sle verlassen z.B. Love Airport In Dallas direkt nach Adams
Field in Little Rock. ATC will aber elnen zusdtzlichen Waypoint
auf [hrer Route hdben. Sle wissen, dafi Sie irgendwann auf
lhrer Route querab vom TXK-VOR sind. Deshalb nehmen Sie die
CPA~Funktion und legen einen Waypoint querab TXK-VOR an.

CLOSEST PT OF APPRCH
ROUTE >4 KDAL ~KLIT
FiTHK  334°27.49% OK?

Hler hat das GPS100 einen CPA~Waypoint 27,5 NM auf dem
Radlal 334 erzeugt. Sle kdnnen direkt nach Little Rock fliegen
und haben ATC zufriedengestellt.
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KAPITEL 13
NACHRICHTEN

Auf der Nachrichtenseite gibt |hnen Das GPS100 wichtige In-
formationen aus. Einige sind Informationen, andere Warnungen,
die lhrer Aufmerksamkeit bedirfen. Dieses Kapitel zdhit alle
GPS100 Nachrichten auf und erkldrt Thre Bedeutung.

Bitte beachten Ste ALLE Nachrichten.

ACQUIRING ADDNL SATS - GPS100 ist im QuickFix™ -Modus
und sucht weitere Satelliten. Die Antenne so ausrichten, dafi
sie den Himmel sehen kann, bis die Meidung erldscht.

ALARM CLOCK1 Die Alarmzeit fir Zdhler 1 ist erreicht.
ALARM CLOCK2 Die Alarmzeit fir Zdhler 2 ist erreicht.

ANCHOR DRAG ALARM lhr Boot ist aus dem Ankerrradius ab-
gedriftet.

APPRCHNG OFFST Sie sind weniger als 1 min vom ange-
zeigten Offset-Waypoint entfernt.

APPROACHING Sie sind weniger als 1 min vom angezeig-
ten Waypoint-entfernt,

ARRIVAL AT Sie sind innerhalb der Ankunfts-Alarmdistanz
des angezeigten Waypoints

ARRVL AT OFFST Sle sind innerhath der Ankunfts—-Alarmdi-
stanz des angezeigten Offset-Waypolnts

BATTERY LOW Die Batterien sind fast entluden. Neuen Akku-
pack oder Batteriesatz einlegen.

CANNOT CHNG ACTTV WPT Es wurde ein Versuch gemadcht,

die Position des active-to oder active-from Waypoints zu dn-
dern. Das GPS akzeptiert dieses nicht.
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CANNOT OFST GOTO RTE .Es wurde versucht, den Offset-Mo-
dus - elnzuschalten, wéhrend das GPS100 eine Route mit nur
einem Waypoint verfoigt. Offsetnavigation Ist nicht mdglich.

CDI ALARM  lhre Kursabwelchung hat die auf der Alarm-Seite
eingestellte CDI-Alarm Grenze {iberschritten.

COLLECTING DATA Das GPS100 sammeit Satellitendaten. Das
Gertit sollte erst nach.dem Verschwinden dieser Anzeige aus-
geschaltet werden.

DEGRADED ACCURACY Dle Genauugkeat der Positien ist durch
schlechte Satellitendaten oder andere Ursachen schlechter ge-
worden. Mit anderen Navigationshilfen die Fosition auf Richtig-
keit Uberprlfen.

DO NOT USE FOR NAV  Das GPST00 ist Im Simulator-Modus
und darf nicht zur Navigation benutzt werden.

FINAL ALTITUDE ALERT Sle haben lhre auf der VNAV-Planungs-
seite eingegebene Endhdhe bis aut 1000 ft erreicht.

INVALID CPA WPT Der Punkt der gréfiten Anndherung
kann nicht erzeugt werden, weil der angenommene Punkt nicht
auf eines der Routenlegs fillt oder der Waypointname unbe-
kannt ist.

LEG NOT SMOOTHED Das beflogene Leg ist zu kurz, um eine
sanfte Kursiinderung zu erzeugen.Die CDi-Anzeige wird sich
schnell dndern.

MEMORY BATTERY LOW die Speicherbatterie fUr die Benutzer-
daten ist fast entladen. Durch einen GARMIN~Hdndler eine
neve Batterie einsetzen lassen. Sonst kann Datenverlust ein-
treten.

NEED ALT-PRESS NAV Das GPS100 bendtigt eine Hoheneinga-
be, well nicht ausreichend Satelliten fUr die 3D-Navigation
vorhanden sind.Die NAV-Taste drlicken und lhre jetzige Huhe
guf der Positionsseite eingeben. Die Hthe soilte so genau wie
mdglich sein, da die Werte flUr die Navigation benutzt werden.
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OFFSET MNA. CANCELLED Die Offsetnavigation wurde beendet,
weil entweder elns neuve Route aktiviert wurde, oder die GO-
TO-Funktion benutzt wurde.

OFFSET NAV IN EFFECT Offsetnavigation wird ausgefiihrt.

OFST TOO BIG FOR RTE der eingegebne Abstand ist fur die
aktive Route zu grofl.

0SC NEEDS ADJUSTMENT Das GPS100 hat elne zu grofe
Drift im Internen Quarz-Oszillator erkannt. Das Gerdt sollte
Zum Service-Center.

POOR GPS COVERAGE Das GPS100 konn nicht genug Daten
zur Navigation bekommen.

PWR DOWN AND RE~INIT Das GPS100 kann nicht benutzt
werden bevor das Gerdit ous~ und wleder eingeschaltet, sowie
neu initialisiert wurde, d.h. neues Datum, UTC-Zeit und/ader
Pasition eingegeben wurde.

PROX ALARM-PRESS NAV Ihr Fohr/Flugzeug hat den Alarmradi-
us eines Nuherungs-Waypoints erreicht. Die NAV-Taste drik-
ken, um Richtung und Abstand zu erhalten.

PROXIMITY OVERLAP Die Radien von zwei Ngherungsalarmen
Uberlappen sich. Das GPS100 wird Sie auf den geringsten Ab-
stand aufmerksam machen, aber nicht quf beide. Sie sallten
sicher seln, daB dies beabsichtigt wurde.

PROXIMITY WPT MOVED Durch Anderungen der Datenbank ha-
ben sich einer oder mehrere Ngherungs-Waypoint mehr als
0.33 Winkelminuten in lhrer Position verschoben.

PROXIMITY WPT DELETED Einer oder mehrere Mdherungs-Way-
points wurden durch Datenbankdnderung geldscht.

READY FOR NAVIGATION Das GPS100 hat alle Funktlonstests
ausgeflihrt und ist betriebsbereit.

RECEIVER FAILED Das GPS100 hat einen Fehler im Empfinger
festgestellt. Falls diese Nachricht stehen blelbt, ist das
GPS100 defekt und mufl repariert werden.
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ROM FAILED Das GPS100 hat einen Fehler im Datenbankmodul
entdeckt. Das Gerdt Ist unbrauchbar und sollte zum GARMIN
Service-Center gebracht werden.

ROUTE IS FULL Es wurde versucht, mehr als 9 Waypoints in
eine Route zu legen. Das GPS100 erlaubt max. $Waypoints je
Route.

ROUTE IS NOT EMPTY Es wurde versucht, eine Route auf eil-
ne nicht leere Route zu- kopieren. Dies ist nicht mdglich.

ROUTE WPT DELETED Einer oder mehrere Waypoints wurden
durch Datenbankdnderungen geldscht.

ROUTE WPT MOVED Durch Datenbanktinderungen haben sich
einer oder mehrere Waypolnts um mehr als 0.33 Winkelminuten
in jhrer Position verschoben.

SEARCHING THE SKY Das GPS100 sucht den Himmel nach
Satelliten ab. Das Gerdt sollte erst noch dem Erldschen dieser
Nachricht abgeschaltet werden.

START ALTITUDE CHNG Die auf der VNAV-Seite eingegebene
Hohendnderung sollte jetzt ousgeflhrt werden.

STEEP TURN AHEAD Diese Nachricht erscheint ca. 1 min vor
einer Richtungsdnderung, die eine Schrdglege von mehr als 25°
erfordert.

STORED DATA LOST Durch entludene Speicherbatterie sind
alle Benutzerdaten verloren gegangen. Die Naochricht MEMORY
BATTERY LOW wurde nicht beachtet.

TIMER1 EXPIRED Der Countdown-Zdhler 1 ist abgelaufen.
TIMER2 EXPIRED Der Countdown-Zdhler 2 ist abgelaufen.

VNAV CANCELLED Die VNAV-Funktion wurde durch Anderung
in der aktiven Route aufgehoben.

WPT MEMORY FULL Der Waypoint-Speicher ist voll. Sie sollten
nicht mehr benttigte Waypoints ldschen, um Platz zu schaffen.
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KAPITEL 14

INSTALLATION UND WARTUNG

14.1 TECHNISCHE DATEN

MECHANISCHE DATEN

Gehduse: Spritzwasserdicht und korrosionsfest

Grofle: Breite 15%inm, Tlefe 100mm, Hohe S1mm
Gewicht: 0,71 kg mit Batterien, 0,8 kg mit Akkupack
LEISTUNGSBEDARF

Stromquelle: Auvfladbarer Akkupack
Alkali-Mangon Batterien & Stiick Mignon LR 4
10 - 33 V Gleichspannung
115 V oder 230 V Netz-Ladegerit

Stromaufnahme: 245 mA im Normalbetrieb mit Batterien
(445 mA mlt voller Hintergrundbeleuchtung)
155 mA Im Botterlesparbetrieb mit Batterien
(355 mA mit voller Hintergrundbeleuchtung)
145 mA bel externer 12 V-Speisung
(265 mA mit voiler Hintergrundbeleuchtung)
UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Temperatur: =15 °C bis +.70 °C im Betrieb
-40 °C bis + 70 °C bei Logerung

Feuchtigkeit: - bis zu 95 % rel.Feuchte, nicht kondensierend

LEISTUNGSDATEN
Empfidnger: MultiTrack™ , putzt bis zu 8 Satelliten
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Suchzeiten: 2 min bei 2D-Navigation
2,5 min bei 3D-MNavigation
15 sek Im QuickFix™ -Modus

Wiederholrate: dauvernd, einmal je Sekunde

Genauigkelt:  Position: ca. 15 m
Geschwindigkeit: ca. 0,1 kt unbeschleunigt

Festigkelt: bel 424 kt, 3g
INTERFACES
NMEA 0180, NMEA 0182
MNEA 0183 mit BWC, GLL, RMB, ROO, WPL, XTE

AVIATION (eigenes Format)
PC (zum Speichern eigener Daten zum PC)

Alle angegebenen Daten kinnen sich ohne vorherige Ankindi-
gung dndern.

14.2 LUFTFAHRT-HALTERUNG
Die Luftfahrt~Halterung macht es mdoglich, das GPS100 auszu-

baven und portabel zu nutzen oder zu Hause Planungen zu
machen.
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Das GPS100 aus der Hdlterung ausbaven...

Vorsichtig in die Halterung driicken, um die Haltefedern
zu entlasten. (Nicht ouf die Anzeigefldche drlicken) Auf
belden Seiten Je einen lLosestift eindrUcken und das Ge-
rdt aus der Halterung ziehen. Nlemals etwas anderes zum
Ldsen nehmen. Dlie Haltefedern kdnnten dadurch beschd-
digt werden.

Das GPS100 in die Halterung schieben...

Das Gerdt in die Halterung schieben, bis die Federn
horbar einrasten,

14.3 AVIATION INTERFACE EINRICHTUNG

Die Luftfahrthalterung enthdlt ein Elektronikmodul, welches mit
anderen Luftfahrtgerdten Daten austauschen kann. Vor " dem
Einbau in dle Halterung milssen elnige Parometer eingegeben
werden. (Siehe auch Kapitel 17). Die folgende Konfiguration Ist
fir den Luftfahrtbetrieb erforderlich:

STEER TO > D-BAR (sfehe Kopitel 11.3)
OUTPUT .. > AVIATION (siehe Kapltel 11.7)

Zusdtzlich werden folgende Parameter bentigt, Typische Eln-
stellungen sind:

CDI-SKALA > +_ 5.00 (siehe Kapitel 11.3)
NAV > NM KT (sieche Kapitel 11.4)
ALT > FT FPM  (siehe Kapitel 11.8)

BEZUGSPUNKT >WGS 84 oder wie auf Ihren Karten
angegeben (siehe Kapitel 11.7)

14.4 VORFLUGKONTROLLE

Die folgenden Vorflugkontrollen sollten vor dem Benutzen des
GPS100 durchgefihrt werden.

Mit eingeschalteter Bordversorgung daos Geriit einschalten.
Der Selbsttest wird ausgefiihrt.
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Kontrollieren Sie, ob:
das €Dl halb nach links ausgeschlagen ist (2,5 Punkte)
die TO/FROM-Flagge auf der TO-Position ist
die NAV-Flagge im CDI verschwunden ist
die Nachrichtenanzeige leuchtet

das RMI 315* anzeigt

14.5  SEEFAHRT/MOBIL-VERKABELUNG (WAHLWEISE)

POWER/DATA CADLE
= R/OATA CABLE_
| |
12/ VO (RED) ——em—
CROUNG (BLACK) +
GPS ‘00 MARM (RUE] ;
A UHE (YELLOW)
— 0]
|
________ A t
ALARR DR RELAT
HULA
DEWEES
AUTEPROI,
M all\ MOTTEA,
8 UK £re)

SHEAD CROUNCED: MUY
Al ™ G5 100

'Dcs GPS Strom/Datenkabel verbindet das GPS mit der Bord-
versorgung, Seefahrtelektronik und einem dufieren Warntonge-

ber. Der Anschiuh ist an der linken hinteren Ecke des
GPS100.

An dle Bordversorgung anschlieBen...
Die ROTE Leitung (mit Sicherung) an den +Pol einer 12-
24 V Versorgung anschilefien
die SCHWARZE Leitung an den -Pol anschliefien.
Ein 12/24 Volt Zigurettenuannder;Stecker ist auch verwend-
bar.
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Den Zigarettenanziinder unschlieﬂen...‘

den roten Draht an den +Anschluff klemmen

den schwarzen Draht an den =Anschiufl kiemmen.
Das GPS100 treibt einen externen Warntongeber bis zu 100
mA Stromaufnahme. WARNWUNG bei htherer Stromaufnghme kann
das GPS beschiddigt werden und die Garantie erlischt.

Einen externen Warntongeber anschiiefien...

Dle BLAUE Leltung an den negativen Anschiufli  des
Alarmgebers anschliefen.

Den positiven Anschiufl des Alarmgebers an die +12 V
Klemme der Stromversorgung cnschliefien.

Das GPS100 konn an Marlneelektronik , wie Autopilot oder
Plotter angeschlossen werden, die mit NMEA 0180, NMEA 0182
oder NMEA 0783 Dateninterfaces arbeiten. Es kdnnen bls zu
3 NMEA Einheiten glelchzeitig angeschlossen werden.

Das GPS100 an NMEA Gerite anschliefien...

Die GELBE Leitung an die NMEA “A" Leitung des 2-adri-
gen geschirmten Kabels anschliefien

Die SCHWARZE Leitung an die NMEA "B" Leitung des 2-
adrigen geschirmten Kabels anschilefien.

Die SCHWARZE Leitung an die Abschirmung anschiiefien.
Dle andere Seite der Abschirmung wird nicht geerdet.
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14.6 AUFBAUHALTERUNG (OPTIONAL)

Das GPS100 wird mit elner Standard-Einschub-Halterung fUr
Festmontage gellefert. Die Halterung sollte auf elner ebenen
festen Fldche montiert werden.
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Die Einschubhalterung montleren...

Die Einschubhalterung im Rahmen befestigen. Evtl. missen
Sie dle Seiten des Rohmens etwas auseinanderbiegen, um
die Halterung einsetzen zu konnen.

Das Ganze mit den mitgelieferten U-Scheiben und
Kndpfen festschrauben. Vergewissern Sie sich, dafi die
Zidhne der Haolterung und des Rahmens Ineinander passen.

Die Einschubhalterung schwenken...
Die Kndpfe 2-3 Umdrehungen ldsen.
Die Haiterung schwenken und die Knopfe wieder festzie-
hen.

14.7 EINSCHUBHALTERUNG BEDIENEN (OPTIONAL)

Die Einschubhalterung wurde fUr einfachen Ein- und Ausbau

konzipiert, falls Sie Thr GPS100 auch in anderen Booten/Fahr-
zeugen einsetzen oder auch nur vor Diebstahl schiitzen wollen.
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Beim Elnbou kdnnen Sie die Batterie eingebaut lassen oder
guch nicht. Bel eingebouter Batterie haben Sie oauch bei
Stromausfall des Bordnetzes Energie und der Akkupock wird
be] Bordnetzbetrieb geladen.

Das GPS100 in die Halterung einsetzen...
Pas GPS100 in die Halterung einschieben.

Auf die dufleren Ecken der Frontplatte vorsichtig drik-
ken, bis das Gerdt einrastet.

Das Netz/Datenkabel anschiiefien, falls das Bordnetz be-
nutzt wird.

Die tragbare Antenne oder die Antennenleitung anschlie~
fen.
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Das GPS100 aqus der Halterung entfernen...
Die Antenne oder das Antennenkabel abschrauben.
Das Netz/Datenkabel abklemmen.
Die Rastzungen vorsichtig nach aufien ziehen.

Das GPS100 aus der Halterung ziehen.

<
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14.8 BATTERIEPACK BETRIEB

Der GPS100 Batteriepack kann einfach ein- und ausgebaut
werden.

den Batteriepack ausbauen...

Die Rastzungen an der RiUckseite des Gerdtes nach innen
drUcken.

Den Batteriepock mit den Fingern zuriickdrijcken.
Den Batteriepack einsetzen...

Den Botterlepack In die Uffnung drilicken, bis er splrbar
einrastet.

14.9 WARTUNG

Das GPS100 ist so konstruiert, dafl keine Wartung durch die
Benutzer notig ist. Sie seibst sollten keine Reparaturversuche
vornehmen. Alle Reparaturen sollten in aqutorisierten GARMIN
Service~Centern durchgeflhrt werden.

Niemals Benzin oder Losemittel an das Gehduse gelangen las-
sen. Das Kunststoffmaterial kdnnte angegriffen werden.
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Die vom Benutzer eingegebenen Daten wie Waypoints, Routen
usw. werden in eilnem batterlegepufferten Spelcher abgelegt,
Dadurch gehen dle 0Daten auch bei ausgebautem Batterie-
oder  Akkupack nicht verloren. Diese interne Batterie sollte
ca, 3-5 Jahre helten,

Bei drohender Entladung gibt dos GPS100 die Nachricht ME-
MORY BATTERY LOW aus. Das Gerdt solite dann zu einem
GARMIN Service-Center gebracht werden, um die Pufferbatterie
zu  erneuern. Anderenfolls konnen die Daten verloren gehen,
Dies wird mit der Nachricht STORED DATA LOST angezeigt.

Das GPST00 enthdlt einen hochgenauen Quarzosziliator, der
aber nach mehreren Jahren Betriebszelt einer Korrektion be=~
darf. Dies wird mit der Nachricht 0SC NEEDS ADJUSTMENT
angezeigt, Sie sollten dos Gerdt zu elnem GARMIN Service
Center bringen. Sonst konnte die Glte der Sotellitendatenauf-
nohme leiden.

14.10 KUNDENUNTERSTOTZUNG
Falls Sie Hilfe bei der Bedienung des GPS100 bendtigen, rufen

Sie unser Customer Support Departement in USA unter der
Telefon Nr. 1-800-800~1020 an.

14-11







KAPITEL 15
SIMULIERTER FLUG

Sie haben dle Grundlagen des GPS100 verstanden und

sind

nun bereit zu einem simullerten Flug. Bitte arbeiten Sie mit

Batterie oder dem Ladegerdt. Die Abbildungen gehen von
werksseltigen Einstellung ous. Falls Sie Parameter gedndert
ben, konnte |hr Gerdt etwos andere Anzeigen ausgeben.

\ RM .-‘/. - .l. - e ll
v T L e i

Fort Myers TN S N X

s | THONTR | O L
[ PP | QR | DY | PR
PN TR (Y] I LN
Y P | R |
[y | P |

Dry Tortugas

der
ha-

Sie plonen einen Flug von Ft. Myers, Florida zu den Dry Tor-
tugas und dann nach Key West. Schalten Sie das GPS100 ein.

Die Selbsttest-Seite sieht so aqus:

GPS 188 RUD UVER 1.00
©1991 GRRMIN CORP
SELF TEST IN PROGRESS

15-1




lach ca. 5 sek wird dle Selbsttestseite durch die Initialiste-
ungsseite ersetzt,. Dle Anfangsposition und die Satellitendaten
dnnten bel der Herstellung gesetzt worden sein, dann wire
ine Position und ein Bezugspunkt sichtbar.

UTC: 14~JUN-98 15:3@
N0 R B

L OK?

[ U —

das GPS100 st bereit Elngaben zu erhalten.
nitlallsieren des GPSIOO

die { oder > Taste driicken um den Cursor auf das Be-
zugspunktfeld zu stellen.

UTC: 14—JUN-9B 15 39
[ T R S 1 S, _...__'

o, & OK?

Wenn das Feld leer Ist, wle gezeigt, den ndchsten
- Schritt machen, sonst mit CLR das Feld lgschen.

Die WPT-Taste driicken um mit dem Suchen zu beginnen.
Die Waypoint Scanseite wird aufgeschlagen.

SELECT WRAYPOINT TYPE
UORS?  NDBS?
INTS?  USERS?

Mit dem Cursor auf APTS? die ENT-Taste dricken. Sie
wdhlen damit die Flugplatzauswahlliste.

Durch die Liste mit. der < oder > Taste suchen, bis
KFMY (Fort Myers Airfield) sichtbar wird. Bitte beachten
Sle: Je ldnger Sie die Tasten driicken, umso schneller
wird die Liste durchsucht.
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Die ENT-Taste driicken, wenn KFMY im 'Bezugspunktfefd
Ist. Die Positlon von KFMY wird in Zeile 2 gezeigt. Der
Cursor geht auf OK?

UTC: 14-JUN-9@ 15:30
N26°* 35,17’ Wagl*°51.817
YIKFMY 0@@° 8.99n

Mit dem Cursor auf OK? die ENT-Taste driicken. Die
Betriebsartenauswohi-Selte wird gezeigt, damit Sie die
gewtnschte Betriebsart einstellen kdnnen.

USING BATTERY POWER
SELECT OPERATING MODE
>HORMAL.

Den Simulatormodus wiihlen...

Mit der <-Taste cie'n Cursor auf das Batriebsartenfeld
stellen. Durch driicken der CLR-Taste SIMULATOR
auswdhlen.

USING BATTERY POWER®
SELECT OPERATING MODE
MSIMULBTOR I

Den Cursor ouf QK? stellen und ENT dricken. Damit Ist
der Simulatorbetrieb eingeschaltet.. Die Datenbankselte
wird als ndchstes angezeigt.

JEPPESEN DATRABARSE
EFF 84-APR-91 CYC 9184
EXP @2-MAY-91 -

Wenn der angezeigte Datensatz akzeptiert wird, mit ENT
bestdtigen. Der Cursor steht dabei auf OK?. Danach wird
die Stausseite gedffnet und das GPS100 gibt den
Nachrichtenton aus. Dabel blinkt das *M* oben rechts.
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SIMULATOR DEPE  49%M
SAT2369C1KL
SEL - oo m -

~ Die MSG~T’05té drlcken, Die Nachrichtenseite zeigt fal-
‘gendes Biid . -

DO NOT USE FOR NRU M

das GPS100 warnt Sie, das Gerdt zur Navigation zu benutzen.
die MSG-Taste drlicken um auf die Status-Seite zuriickzukeh-
en. - : '

Yir werden mit lhnen einen Waypoint erzeugen, der Im Beispiel
rendtigt wird. Er helit DRYTG und bezelchnet das Gebiet DRY
FORTUGAS im Golf 'von Mexiko.

Jen Waypoint DRYTG erzeugen...

Die WPT-Taste driicken, bis dle Waypointdefinitions-Seite
erscheint.

rrl

L e e L I

Die < oder > Taste driicken,um den Cursor aquf das
Waypointnamensfeld zu stellen.

WPT: e . M

Mo v’ W

r,.g n

———we e e ———— e Y

Den Waypointnomen DRYTG elngeben. Driicken Sie zuerst die
Taste "2° (sie Ist auch mit DEF bedruckt). dann die < oder >
Taste drlcken, bis “D* angezeigt wird. Das gleiche machen
Sie mit der Taste “8" und so weiter, bis Sie DRYTG eigege-
ben haben. Als Abschlufl driicken Sie die ENT-Taste. Die neue
Waypolintdefinitionsseite sieht dann so aus:
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WUPT: DRYTG MNEW WPT M
REF WPT?
RELATIVE TO PRES POSN?

Mit dem Cursor auf ENT POSN? die ENT-Taste driicken. -
Die Waypointdefinitionsseite erscheint mit dem Cursor auf
dem Breitenfeld.

UPT- DRH’TG M

"r=__..__ -__' ——— ok DK?

Die geogr. Brelte der Dry Tortugas (N24°38,43") durch
Driicken von 2, 4, 3, 8, 4, 3. elngeben. Anschiieflend
ENT drUcken. Der Cursor springt auf das Ldngenfeld.

WPT: DRYTE M
N24* 38,43’
Y mmrere et ——en = OK7?

Die geogr. Ldnge eingeben.(W083°08,30"). Dricken Sle 0,
8, 3, 0, 8, 3, 0. Mit dem Drticken der ENT-Taste sind

Sie fertig.
WPT: DRYTG by
N24* 38,43’ Wea3* @g. 30’
e o e

Den Cursor auf OK? stellen und ENT driicken. Damit ha-
ben Sle einen Benutzer-Waypeint mit dem Namen DRYTG
durch Eingeben von Lidnge und Brelte erzeugt und ge-
spelichert.

Die Beispielroute erzeugen...

Die RTE-Taoste driicken. Dle Routenkatalogseite erscheint
wie dargestellt.

COPY RL'}UTE' 070 - H
O e e ———m

/

Y JUUOR Y
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die >-Taste Driic_ken bis der Cursor auf Route 1 steht.

COPY ROUTE: O TO: - M
B y ——mh

-

Mit dem Cursor auf ROUTE 1 ENT driicken. Damit wihlen
~Sle die Routenbearbelitungsselte fUr Route 1. Diese Route
ist leer, sie “enthdlt keine' Waypoints.

- ACT?
INU?

| - RLN

Den Waypointnamen fir Fort Myers - KFMY eingeben. (Tip:
falls lhre Positlon bei KFEMY initialisiert wurde, durchsu-
chen Sle die Ndchster-Flugplatz-Liste., ©Oricken Sie die
WPT-Taste mit dem Cursor auf dem Leerfeld und wihlen
Sle die Flugplatzliste aus der Waypolnt Scan-Seite.

KFMY -»mem—— R1 M
. ACT?
INU?

Den Waypointnamen der Dry Tortugds eingeben (DRYTQG).

KFHY +DRYTG>IEEEE R] M
ACT?
INU?

Den Waypolntnamen von Key West eingeben (KEYW)(Tip:
Die Zeichen KE eigeben und WPT drlicken. Die Flugplatzli~
ste wihlen und die Flugpldtze mit den Anfangsbuchstaben
KE durchsuchen.)

KFMY +DRYTG#KEYW R1 M

e ACT?
INU?

Domit haben Sie eine Route, beginnend bei Fort Myers Uber
Dry Tortugas nach Key West erzeugt. Gleichzeitig haben Sie
das Waypoint scannpen geibt,




Die Beispielroute aktivieren...

Den Curser auf ACT? stellen und ENT dricken, um die
Route zu aktivieren. Die Aktive Routen-Seite wird ge-~

zelgt.
KFMY +DRYTG JETE M
32:DRYTG 135,45 .t __
J:KEYW 218.9% ..i_

Die Beispielroute ist nun aktiv. Diese Seite zeigt den Start-
Waypaint (KFMY) und den, der lhr erstes Ziel ist (DRYTG) in
Zeile 1. Die Entfernungen und die voraussichtlichen Flugzeiten
werden In Zeille 2 u. 3 gezelgt. Die Zeitfelder sind leer, well
noch keine Geschwindigkeit eingegeben wurde.

Die simulierte Geschwindigkeit eingeben...

Die NAV-Taste driicken bis die CDI-Seite erscheint.

KFHY DRYTG YGS :@.08%M
PRNG 1358 >TRK __.."
llll_ld\llll )ETE___I__

Den Cursor auf .dos Feld neben "GS" stellen,

KEMY +DRYTE »GS :EHEZREM
PRMG 135 >TRK  ___.°
evay AN DETE i

1, 5, 0, fiir 150 kt eingeben, dann ENT driicken. Die
Geschwindigkeit ist nun eingegeben. Die CDI-Seite zeigt
Grundgeschwindigkeit, Entfernung, Kurs, CD| und ETE An-
gaben.

Sie konnen CLR gefolgt von > eingeben, um verschledene
Angaben zu erhalten. Z.B. mit dem Cursor auf TRK, CLR
driicken ergibt BRG, dus fir Kompafikurs steht.
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Oben

Sle mit.threm GPS100!

Wir haben Sie oauf einen Fantasieflug zu den Dry Tor-
tugas gebracht. Sie sollten eigene Versuche machen, um
mit dem GPS100 vertrout zu werden. Driicken Sie jede
Seitenanwahl~Taste, um alle Seiten kennenzulernen. Arbei-
ten Sie mit den Auswahlfeldern, um alle Anzeigen zu se-
hen. Geben Sle auch in der Aktive-Routen-Seite andere
Werte ein, dndern Sle z.B. die Geschwindigkeit. Das
GPS100 macht mit es sei denn Sie geben mehr als 999

'kt ein!

Auch wdhrend der Simulation erinnert das GPS100 Sie
mit einem Warnton, 'wenn Sie 1 min von Dry Tortugas
entfernt sind. Beim Passieren von Dry Tortugos schaltet
das GPS100 automatisch ouf den ndchsten Waypoint um
(Key West).

"Probteren Sie die GOTO-Funktion. Es konnte schlechtes

Wetter unterwegs sein und Sie mudchten thren Flug durch
direkten Kurs auf Key West abkilrzen. Einfach GOTO
driicken und In das leere Feld KEYW eingeben. Das
GPS100 zelgt sofort den Kurs nach Key West an.

GO TO: MmN >GS t 156%M
RNG _..-h» ?BRG _...°
ENTER WPT  »ETA~~%t__

" Wenn Sie das GPS100 noch nicht an ihre Winsche ange-
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paBt haben, soliten Sle Kapite! 11 durchlesen und das
GPS einstellen.

Die Simulation beenden Sle einfach durch Abschalten des
GPS100. Lbschen Sie die Simulationswerte, wie Routen
und Waypoints (slehe Kapitel 4.9 und 7.5), bevor Sie das
GPS100 zur Navigation benutzen.




ANHANG A

WIE ARBEITET- DAS GPS?

Al. GPS UBERBLICK

Das GPS {global positioning system) Ist ein Satellitengestlitztes
Navigationssystem, das Position, Grundgeschwindigkeit und Zeit
gusgibt. Es kann fUr die Seefahrt, Luftfahrt und Londfahrzeuge
benutzt werden, sowie flr Jdger, Wanderer und Militdrs.

Das System besteht, wenn vollstdndig aus 21 aktiven und 3
Reservesatelliten. Sle umkreisen die Erde 2 mal tdglich In ca,
20000 km Hohe in é Umlaufbahnen.Jeder Satellit sendet ge-
naue Zeitangaben, Navigationangaben aus z.B. Soatellitenstatus,
Bahndaten und Zeitkorrekturen.

Die Satellitensignale werden mit zwei Nutzsignalen moduliert,
einem geschiitzten SignallP-Code) und elnem ungeschiitzten
Code (C/A Code). Der C-Code Ist fUr mil. Anwendungen und
der C/A Code fir die @ffentliche Nutzung vorgesehen. Diese
Signale sind extrem unempfindlich gegen Stdrungen durch Wet-
tereinflusse, Radiosignale von der Erde und elektr. Gerdten.
Einige Bodenstationen Uberwachen die Satellitendaten und sam-
meln die Entfernungsdaten, die ausgewertet und von einer
Hauptstation wieder an die Satelliten gesendet werden.

Ein typischer GPS-Empfidnger besteht aus einer Antenne, Si-
gnalverarbeitungseinheit und Rechner. Dile Grundfunktion elnes
Emfdngers ist, Signale zu empfangen, Bahndaten auszuwerten,
Entfernungs- und Dopplerwerte auszuwerten, zu verarbelten
und in Echtzeit auszuwerten.

A2. BEDECKUNG UND GENAUIGKET

Genau wie bei LORAN~C hidngt die Genauigkeit des Systems
von den geometrischen Gegebenheiten zwischen den Sendern
(den Satelliten) und dem Empfidnger ab. Fehler in der Entfer-
nungsmessung durch Geometriefehler der Satelliten kdnnen
Uberproportional grdfiere Fehler hel der Positlonsongabe erge-
ben.Wenn alle Satelliten stationiert sind, ist eine 3D-Bedeckung
mit guter Geometrie widhrend 24 Stunden moglich. Solonge
kdnnen Zeiten mit nur 2D-Bedeckung mit gelegentlichem Ausfall

auftreten.
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A3 - GPS EMPFANGER AUSLEGUNGEN

Bisher konnen die meisten GPS Empfdnger in eine von drei
Gruppen eingeordnet werden.

Kontinuierliche Empftinger. Sie enthalten 5 oder mehr Ka-
ndle, von denen jeder elnen Satelliten empfingt. Empfdn-
ger mit dieser Auslegung haben die hichste Leistung. Sie
sind ‘aber auch grod}, schwer, tever und brauchen hohe
. Leistung. .Ein Hochgeschwindigkeitsflugzeug wie z.B. ein
Jagdfiugzeug braucht einen Kontinuierlichen Empfiinger.

" Multiplex Empfénger. Sie haben meist einen Kanal, der 5
Satelliten mit 4 ms Taoktrate abtastet. Empfdnger dieser
Kaetegorle haben hohe Wiederholraten, aber leiden unter
verschlechterten Empfangsbedingungen. Sie k@nnen z.B.
Satelliten ncohe des Horizontes nicht sicher autnehmen.

Sequentlelle Empflnger. hoben meist einen oder zwei Ko~
ndle, die mit wesenilich geringerer Taktrate als die Mul-
tiplexemp{dnger mehrere Satelliten abtasten. Diese Emp-
fdnger bleten gute Signalaufnahme bei nledrigen Kosten,
aber es mangelt an der hohen Wiederholrate der Kontinu-
lerlichen Empfdnger.

GARMINs Multl Track™ Design Ist ein Durchbruch der GPS
Technologle  Mit dieser Eigenentwicklung bietet das GPS100
hohe Wiederholraten und Empfangseigenschaften wie die konti-
nuleriichen Empfdnger, benttigt aber wesentlich weniger Lei-
stung und Platz. Mit dieser Technologie kann jede Navigati-
onssituation, vom Handbetrieb bis zum Cockpit eines schnellen
Businessjets gemeistert werden.

Zusdtzlich zum MultiTrack™ , bietet das GPS100 die beste
Softwaretechnologie. Dadurch ist dieser PersonalNavigator™
extrem einfach zu bedienen. Das Gerdt verfoigt alle sichtbaren
Satelliten und bietet dem Nutzer ununterbrochene Navigations-
informationen. Satellitenwechsel, Datensammeln und Einbinden
neuver Satelliten werden automatisch durch die Softwareintelli-
genz gehandhabt.




ALT
APT
ATD
BRG
CAS
cDI-
CMG
CPA
cTS
DALT
DIS -
DMG
DOP
DTK
EPE~
ETA
ETE-
FPM

FR -

ANHANG B

AKRONYME UND ABKOURZUNGEN

- Huhe

i

Flugplatz -Waypoint

Strecke auf dem ¥urs

magn. Richtung
- Korr. Geschwindigkeit

Kursabwelchungszeiger

zurlickgelegter Kurs

Punkt der grifiten
Anndherung
Stevetkurs

Dichtehthe

Entfgrnung z. Waypnint
- zuriickgelegte Strecke
- rel. Positionsgenauigkeit
- gewlnschter Kurs

Mittl. Pos.genauigkeit

- angen. Ankunftszeit
ang. Zeit zum WPT

- Fufl pro Minute

von

Fr
GS -
HDG
IALT
INT -
KHZ
Kn -
Ke -
Kr -
MAG
MB -
MHZ
Mme =
ma -~
MPM
mt -
NDB
e -

PRES

- Fufl
Grundgeschwindigkeit
- Flugrichtung

- angezeigte Hdhe
Intersection WPT

- Kilohertz
Kilometer/h

Kilometer

Knoten

VAR - Magn. Mifiweisung
Millibar

- Megahertz
Landmeilen/h
Landmeile {1,405 km)
- Meter/min.

Meter

- NDB~Waypoint
Seemeile (1,852 km

- Luftdruck
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PROX - Nthe, Anntiherung

.RNG - Bereich

SPD - Geschwindigkeit
STR - - St‘euere 747
E;AS - Wahre

-igengeschwindigkelt

#AT - gesomte
ufienlufttemperatur

TEMf’ - Temperatur

“IRN

- Kursdnderung nach
USR - Benutzer'—qupoint
UTC - Weltzeit (friher GMT)
VMG - Geschw. In gewlnschter

Richtung
* VNAV- Vertikalnavigation

VOG -~ Grundgeschwindigkelt

. VOR - VOR-Waypoint

WPT - Waypoint
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ANHANG C
UMWANDLUNG VON ORTSZEIT IN UTC-ZET

Um die UTC-Zeit aus der Ortszelt zu ermitteln, missen Sie
fur lhren Ldngengradbereich die angegebenen Zuschitige zur
Ortszeit hinzuzdhlen. Bie Sommerzeiten, missen Sie eine Stunde
vom gefundenen Wert wieder abziehen. Fir K&ln z.B. auf ca.
EG8° wird die UTC-Zeit bei 14:00 Ortszeit =-1h = 13:00UTC.

Longitude Zone Adjust
w180.0° to W172.5° +12
W172.5° to W157.5° +11
W157.5° to Wi42.5° +10
W142.5° o W127.5° +9
W127.5° o Wi12.5° +8
wi12.5° to W097.5° +7
Wo097.5° to Wo0g2.5° +6
wosa.s° to - WO0B7.5° +5
WO067.5° to W052.5 + 4
wo0s2.5° to WO037.5° +3
W037.5° to W022.5° +2
wo22.5° to WO007.5° +1
Wo007.5° to EDO7.5° 0,
EQQ7.5° to ED22.5° -1
E022.5° to E037.5° -2
E037.5° to EQ52.5° -3
EQ52.5° to E067.5° -4
E0B7.5° to E0B2.5° -5
E082.5° to E097.5° -6
EQ97.5° to E112.5° -7
E112.5° to E127.5° -8
E127.5° to E1425° -9
E142.5° to E157.5° -10
E157.5° to E172.5° -11
E172.5° to E180.0° -12

ACHTUNG: Die Zeitzonen laufen nicht immer konform mit den
Ldngengraden. Bitte bei der Zeitenermittlung beachten.







ANHANG D

TABELLE DER DATENBANK REGIONEN

Diese Tabelle listet die Stoaten und Geblete auf,

Datenbankregionen enthalten sind.

AFRICA

Ad Dakhla and La'Youn
Algeria
Angola
Antarctica (Africa)
Ascension Island
Benin
Botswana
British Indian Qcean Territory
Burkina Faso
Burundi
Cameroon
Canary Island
Cape Verde
Central African Repubiic
Chad
Chagos Archipelago
Comoros
Congo
Djibouti
Egypt
Equitoifal Guinea
" Elhiopla
Gabon
Gambia
Ghana
Guinea Republic
Guinea-Bissau
Ivory Coast
Kenya
Lesotho
Liberia
Libya

die

Madagascar
Malawi

iMali

Mauritania
Mauritius
Mayolle Islands
iMelilta

Morocco
Mozambique
Namibia

Niger -

Nigeria

Reunion

Rwanda

Sao Tome & Principe
Senegal
Seychelles
Sierra Leone
Somalia

South African Republic
St. Helena Island
Sudan

Swaziland
Tanzania

Togo

Tunisia

Uganda

Zalre

Zambia
Zimbabwe

in den




CANADA/ALASKA

Alaska (USA)

Canada

Miquelon Island (France)
St. Pierre Island (France)

E EUROPE/ASIA

Bulgaria

China
Czechoslovakia
Hungary
Mongolia
North Korea
Poland
Romania -
Saviet Union

WEST EUROPE

Albania

Austria

Azores

Belgium
Denmark
Finland

France
Germany (Democratic Republic)
Germany (Federal Republic)
Gibraltar
Greece
Greeniand
lceland

Ireland

ltaly
Luxembourg
Madeira Islands
Malta
Netherands
Norway
Portugal
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Spain

Sweden
Switzerland
United Kingdom

“Yugoslavia

LATIN AMERICA

Anguilla

Antigua

Aruba

Barbados

Belize

British Virgin Islands
Caicos |sland
Cayman Island
Costa Rica

Cuba

Dominica

Oominican Republic
El Salvador
Grenada
Guadeloupe
Guatemala

Haiti

Honduras

Jamaica

Martinique

Mexico

Montserrat island
Netherlands Antilles
Nicaragua

Panama

Puerto Rico

San Andres {Colombia)
St. Kitts-Nevis Islands
St. Lucia

St. Vincent and the Grenadines
Trinidad and Tobago
Turks island

Virgin Islands (USA)




MIDOLEE. St

Afghanistan
Bahrain
Bangladesh
Bhutan

Cyprus

Democratic Yemen
India

Iran

Iraq

Israel

Jerusalem

Jordan

Kuwait

Lebanaon

Maldives

Nepal

Narthern Cyprus
Oman

Pakistan

Qatar

Saudi Arabia

Sri Lanka

Syria

Turkey

United Arab Emirates
Yemen Arab Republic

PACIFIC

Caroline Islands
Guam

Hawaii (USA)
Hong Keng
Japan
Johnston Island
Kampuchea (Cambodia)
Kiribati

Laos

Macao {Macau)
Mariana islands

varsnall 1s1ianas
Micronesia
Midway Islands
Myanmar (Burma)
Northern Mariana Islands
Palau

Philippines

South Korea
Taiwan

Thailand

Vietnam

Wake Island

SQUTH AMERICA

Antarctica (Argentina/Chile)
Argentina
Bolivia

Brazil

Chile

Colombia
Ecuador
Falkland Islands
French Guiana
Guyana
Paraguay

Peru

Suriname
Uruguay
Venezuela

SOUTH PACIFIC

American Samoa

Antarctica (Australia/New Zealand)
Austraiia

Brunei.

Cook Islands

Easter Island (Chile)

Fiji

French Polynesia

Futuna [sland
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SOUTH PACIFIC {CONT.)

Indonesia
Kiribati

Malaysia

Nauru

New Caledonia
New Zealand
Nius

Papua New Guinea
Singapora
Society Islands
Solomon Island
Tonga -
Tuamotu Islands
Tuvalu

Vanuatu

Wallis Istand
Western Samoa

US CONTINENT
" Bahamas
Bermuda -

United States of America (Continen-
tal) '
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ANHANG E

STICHWORTVERZEICHNIS
A Bearing (BRG) 5-3
Ablaufzdhler 10~-4  Bestdtigungsfeld 2-2
Akkusatz 1-3 Betriebsarten 1-5
Aktive-from Waypoint 7-2  Bezugspunkt 11-11
Aktive Route 7-2 Bezugspunkt/
Aktive Routen Seite 7-5 Interfaceseite 11-11
Aktiv-to Waypoint 7-2 Bezugs Waypoint 4-2
Alormgeber Seita 10-2
Alarm Seite 11-3 ¢
Alarme CDI Seite 5-2
Wecker 10-2  CDI Einstellungs Selte 11-5
Ankerdrift 11-4  Closest Point of Approach7-7
Ankunft 11-4  Countdown Zdhler 10-3
cDi 11-3  Course made good (CMG) 5-3
Ndherungs 4-10 Course to steer {CTS) 5-3
Along Track Distance - 5-4 CPA- Selte 7-7
Alphanumerisches Feld 2-2  Cursor 2-2
angen. Positfonsfehier S5-5
Ankerdrift Alarm 11-4 D
Ankunfts Alarm 11-4  Dateneingabe 2~d
Anzeigeeinheit 2-1  Datenbank Seite 3-4
Audio/Anzeigen Seite 11-8  Datenbank Region 11-11
Aufbauhalterung 14~6  Datenbonk Update i}

Ausgtdnge Datum/Zeit Selte 10-1
Aviation 11-12  Dichtehdhe/TAS Seite 7-3
NMEA 11-12  Desired Track (DTK) 5-3
PC 11-12  Distance made good (DMGI5-4

Auswahifeld 2-2 DOP 5-5

Autom. magn. MiBweisung 11-7 Doppelte Waypoints Seite 4-5

AutoStore Seite 8-1  Druckeinheiten 11-10

ATD 5-4

Aviation Datenausgang 171-12 E

Eigengeschwindigkeit(TAS) 9-3

B Einheiten Seite 11-9

Batteriesatz Einschubhalterung 14-7
Mignonzellen 1-5 EPE 5-5
wiederaufladbar 1-3  Ereigniszihler 10-3
Ausbauen 14-10  ETA 5-5

Batteriespar Modus -5 ETE 5-5

Batteriezeit Seite 10-5 E=1




F

Felder
Alphanumerisch
Auswahl
Bestdtigungs
Numerisch

Flugplanungen

G

gewtnschter Kurs
GOTO-Waypdint .
GPS Status Seite
Grundgeschwindigkeit
GS

H
Hintergrundbeleuchtung

Einstelien

Zeit einstellen
Hidhe -

Dichte

. Einheiten

GP5-

Handeingabe
Hoheneingabe

i

Initialisierung
Initialislerungsseite
Installation
Interface

K

Kontrasteinstellung
Kopleren von Routen
Kraftstoffplanung
Kurs (TRK)
Kurvenrunden

L
Lokalzeit
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M

MiBwelsung
automatisch

“Benutzereingabe

rechtweisend

Mittl. Pos.Genaulgkeit

Modus Auswahlseite

MultiTrack

‘N

Nachrichtenzeiger
Nochrichtenseite
Ndherungsalarm

Niherungswaypoint Selte
Ndchster Waypeint Meni
Ndchster Waypoint Seite

Navigation

2D

3D

Vertikal

einheiten
Navigationsmeni 1
Navigationsmenil 2
NMEA Ausgang
Neuer Waypoint Seite
Narmaler Modus
Numerisches Feid

0

Off course error
Offset Navigation
Offset Navigations/

MiBwelsungsseite

P

Parallelkurs
PC-Ausgang
Positionsseite

Q .
QuickFix Modus

11-6
11-12
5-5
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R

1
Referenz Waypoint 4-2
relotive Genaouigkeit 5-5
RNG 5~-4
Routen Katalog Seite 7-3
Routen kopieren 7-3
Routenbearbeltungsseite  7-4

S

Searching the Sky 3-5
Seite 2-1
Selbsttest 3-1
Selbsttest Seite KR
Simulator Modus 1-4
Steuere {(STR) 5-4
Steuerkurs (CTS) 5-3
Sonnenauf-

untergangs-Seite 10-5
T

Tastatatur 2-2
Tastenklickton 2-4
Temperatureinheiten 11-10
Track (TRK) 5-3
TRN (Off course error) 5~-3
TAS g-3
True Airspeed 2-3
U

UTC-Zeit 10-1

v
Verkabelung 14-4
Vertikalnavigation ¢-5
VMG 5-13
VNAVY Planungsseite -5
Vorauss.Ankunftszeit 5-5
Vorauss. Zeit b. Waypoint5-5
Vorflugkontrolle 14-3
w
Wartung 14-10
Waypoint
Definitionsseite 4-2
Katalogseite 4-11
Scan Selte 4-4
Umbenannungsseite 4~13
Wind voraus Seite 9-4
Z
Zeiten
lokal 10-1
UTC 10-1
Zeitgeber
Batterie 10-5
Ablauf | 10-4
Countdown 10-3
Ereignis 10-3







